Arastirmacilar agag
dikmenin tek basina
yeterli olmayacagint
ancak fosil yakut
tiketiminin azaltilmast
ve diger 6nlemlerle
(6rnegdin yenilenebilir
enerji kaynaklarinin
kullanuminin
yaygunlastirilmast,
karbon yakalama ve
depolama gibi temiz
enerji teknolojilerinin
gelistirilmesi) bir
arada uygulandiginda
etkili olabilecegini
belirtiyor (https:/
science.sciencemag.org/
content/365/6448/24).
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Yapay

Deriye Sahip
Robotlar Artik
Hissedebiliyor

Dr. Tuba Sarigtl

Gunumuzde
robotlar insanlarin
yaptidt birgok isi
yapabiliyor. Dis gorinus
olarak insanlara
benzeyen robotlar
insanst robot olarak
isimlendiriliyor.
Gelecekte insanst
robotlarin insan
viicudunun
gerceklestirdigine
benzer islevleri
gerceklestirmesi
bekleniyor.

Insanst robotlarin
insanlar gibi

cevreleri ile etkilesim
halinde olabilmesi i¢in
cevrelerini hassas bir
sekilde algilayabilmesi
gerekiyor. Minih Teknik
Universitesinden

Prof. Gordon Cheng

ve arkadaslart bu
amagla robotlarda
kullanilabilecek

yapay bir deri
gelistirdi. Yapay deri,
¢apt yaklasik 2,5 cm
olan altigen sekilli
sensOr birimlerinden
olusuyor. Bu

sensorler sicakligt,
basinci, mesafeyi ve
ivmelenmeyi

tespit edebiliyor
(https://www.tum.
de/nc/en/about-tum/
news/press-releases/
details/35732/).

Insan derisinde
yaklasik bes milyon
algilaytict hiicre var.
Yapay bir deriye bu
kadar ytiksek sayida
sensor yerlestirildiginde
bu sensorlerden

gelen verilerin
islenebilmesi i¢in

¢ok buyuk bilgisayar
sistemlerine ihtiya¢
duyuluyor. Yeni
arastirmada bilim
insanlart bu sorunun
ustesinden gelebilmek
icin daha Once
gelistirilen yapay deri

sistemlerindekinden
farkli bir yontem
kullandt.

Bu yontemde yapay
derideki buitiin
sensoOrlerden gelen
sinyaller analiz
edilmiyor.

Bunun yerine
sadece sinyalinde
degisim olan

yani aktif hdle gelen
sensoOrlerden

elde edilen veriler
isleniyor.

Arastirmacilar
gelistirdikleri yapay
deriyi H-1 isimli
insanst robota

Technical University of Munich (TUM)

yerlestirdi. Robotun
govdesinde,

kollarinda, bacaklarinda
hatta ayaklarinin
altinda toplam
13.000’den fazla

sensor var. Bu sayede
robot butiin “viicuduyla
hissedebiliyor”.

Ornegin piiriizlii bir
zeminde dengeli

bir sekilde yurtyebiliyor,
bir insana sarlabiliyor
ya da elini sikabiliyor.

Gelistirilen teknoloji,
robotlarin insanlarla ve
cevreleriyle

guivenli bir sekilde
etkilesim kurmasina
yardumct olabilir. B
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