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Dar alanlarda hareket etme ve
sekillerini belirli gorevler i¢in
degistirme kabiliyetine sahip,
kablosuz ¢alisabilen milimetrik
Olcekteki robotlar “origami robot”
olarak adlandurtliyor. Bu robotlar
son yullarda hastalik teshis
edilmesi, kontrolli ilag salumt ve
bazi cerrahi operasyonlar gibi
onemli biyomedikal islemlerde
kullaniliyorlar.

Mevcut origami robotlarin hareket
ve islev kabiliyetlerinin saglanmast
icin cesitli bilesenler kullaniltyor.

Ne kadar fazla bilesen (gli¢ kaynadt,
islemci, sensor gibi) kullantlirsa
robotun karmasikligt da o dizeyde
artiyor. Ayrica ¢ogu robotta
karsilasilan diger bir problem

de sinurlt hareket kabiliyetleri ile
hem kuru hem de 1slak bolgelerde
islevsellik gosterememelerinden
kaynaklantyor. Bu nedenle basit
yapida ve cesitli ortamlarda
islevsellige sahip origami robotlarin
gelistirilmesine ihtiya¢ duyuluyor.

Stanford Universitesinden
arastirmactlar yaptiklart calisma
ile manyetik olarak 1slak ve kuru
ortamlarda calisabilen, istenilen
bolgeye kablosuz bir sekilde ilag ve
madde tastyabilen, cesitli hareket
fonksiyonlarin gerceklestirebilen
¢ok kiictik boyutlarda bir origami

robot gelistirmeyi basardiklarint
bildirdi. Robot, i¢i bos bir silindire
benzeyen Kresling origami
yapistnin geometrik 6zelliklerini
sergileyebiliyor. Bu geometrik
yapmnin katlama/a¢ma fonksiyonlart
sayesinde yuvarlanma, ters ¢evirme
ve donme gibi pek ¢ok hareketi
kolaylikla gerceklestirebiliyor;
katlanip tekrar a¢ilma mekanizmast
ile de sw ilact kontrollii bir sekilde
istenilen bolgeye pompalayabiliyor
ya da tam tersi olarak o bolgeden
istenilen maddenin emilimini
saglayabiliyor.

Polipropilen filmden tretilen
robot 0,05 mm kalinliga ve 7,8
mm uzunluga sahip. Robotun her
iki ucuna yerlestirilen manyetik
plakalar sayesinde disaridan
uygulanan manyetik alanlarla
robotun vicut icerisindeki hareketi
kontrol ediliyor. Arastirmactlar
yaptiklart denemelerde robotla
midede cesitli hareket formlarint
basartlt bir sekilde gerceklestirdiler
ve istenilen dozdaki ilact ilgili
bolgeye ulastirmayt basardilar.

Arastirmacilar, gelistirilen origami
robotun farkli ortamlarda yuksek
hareket kabiliyetine sahip olmasinin
son derece 6nemli oldugunu
vurguluyor. Robotun manyetik
alanla hareket ettirilebilmesi
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Kressling origamiden esinlenerek tretilen ve
manyetik plaka takilan robotun goruntiisu

Manyetik alan uygulandiginda dongusel olarak
katlanip agilabilen robot, sivi pompalama ve
sogurma islemlerini gergeklestirebiliyor.

ve elektronik devrelere ihtiyac
duymamast ucuz bir sekilde
Uretilmesine imkan tantyacak.
Diger yandan, robotun viicutta
bozunmasinin da insan sagligina
zararli bir etki g0stermeyecedi
belirtiliyor. Tim bu olumlu yonleri
ile birlikte degerlendirildiginde,
manyetik alanla hareket ettirilebilen
bu ¢ok fonksiyonlu origami
robotlarin Ontiimuzdeki donemde
biyomedikal tanilama ve tedavi
sureclerinde yaygin bir sekilde
kullanilmast bekleniyor.
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