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PLC: Programlanabilir
Mantiksal Denetleyic

Satgvide, bur Ordindn imal edil-
mest igin rgok kammagik islom va-
pilmakradir. Baganva ulagmak igin,
Iglemnlenn belli bir siriva ghee, uysun
sarmancs vapilmass saflanmalidie. B
nun dgin, sistems strekli gielenmell-
dir. Stireg srasinda defagkenter hangg
iglemin yaplacaginin belirlenmesi
wmacivia gozlenir. Diha sonra da,
belli peaglar yardimivla sisteme mii
dahale ediliv. Bittiin bu vapilantar
slireg denetimi Jdenir

Stireg denetimu, insanlar eafin:
than yva s vtomank olarak gergehles
tinlebibir. Otomank: denetim sirasim-
da remel olan, hethang) bir defiske-
nin deferine gore gesith mantiksal
deserdendirmelenin vapilmasy ve -
sitht aleteerin agihip kapatdmasidir,
Ornefin, bir kpzsndaki su seviyesinin
st tutulimast g, mushifun su ses
vivesing pire ugdmast vevs kaperils
mast gerekin, HK dacelen mantiksg)
degerlendirmeler, lzernnden gecen
kit degenne glee qalisan hir elekt-
ik anahean olan rilelerle gergeklesu-
aldic Bunun igin, gegitli dilelenn bir-
himine baglanmasivla denenm meka-
nizmalan olustuldie. Ancak, denes-
lenccek siireg deistnldiginde rile-
ler arasindaky kablo budlanidannm
degistimlmew gerekivordu, Herhanm
b slireg somde bugok detsken b
londutundan, rilelenn kullanidmas
vesttl zotluklarn vol agmukravdy,

Bu sarun, 19600 General Mos
tors'un ke progemlanalie nanoksal
denetleyicivi (MLC, Programmahle
Logieal Conerollert gelisnrmesivie
l}lhll.

PLC Ter gandehk havatmueda sik
stk Kullandi@ainz kiglsel bilgisayarla-
13 benzer e yapiva sahipur. Temel
olatak iy mikmiglemeiden ve modii-
ler bir ging gikag (1/0) sisteminden
elusurlar, Diger denctleviviler gibi
PLCenn de galismasi g bolimden
olugur. [1k Gnee denetlenceeh sis-
temle dpli venler alimr, Daha sonea
b venler defedendindie, Son asama-
davsa belitlenen iglemler uygulamr

Girig Sistemi

PLC hilgisayam benzer bir yaps-
da aldugundun, disardan aldipy veri-
leein dipital olmasi gerekmekeedir
Oysa, gergek dimvads bitun venler
anilogdur, Bu vizden stiregeki bas
sing, sicaklik gily degiskenler,
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LG nin alglavabileceli bir yapiya
cevrilmelidin. Cevirme 1glerm, degis-
kenlerin elektriksel verilere yevril-
mest ve analog sinvallennin dijisal
dederlete dintigtieiines) olmak Gre-
re kb ugammuda pereeklestinilie
Diegiskenlern elekenksel venlere
gevrilmesini geviriciler (trnsducer)
suglur. Bu ceviriciler, algilen degetle-
ni Kapusituns, diceng, imdikoans vevy
volwy gibi cleknksel niceliklere ge-

o

v, OmeBin dineng sicaklikls deiy-
ngmden, belli bir nesnenm direncin-
deki detimler, ortamdiks swakhik
degisiminim gostergest nlamk kullans
Julwiliv.

Anglog deerlerm dijial degerle-
te dinbyririilmesim ise A/ (Ang-
log/Injiraly donbstirlcller saglar, Bu
islemdeks temel munuk, dondsgsiri-
cilye giren smyvale, bivikligtine goce
Hkilik sistemde bir savin (dijital de
fennl atanmasidir.

Sistem veriler, dijital
deperere danbstlirdldok-
ten sonm mikmmslemeive
akustihe. Bu nokeada, ven-
lerm hazir oldofunun an-
Lastlmast dgin bar habetles-
me mekunizmasinm kul-
lantlmasy gerekir. Bu
nmagla, mikronylemerve
vennm haae oldugung di-
e b sinval gonderili

Bundan son- .
ra, sistemle gl bilginumn okunmasing
mikeiglemeideki vazalim saplar

Mikroiglemcinin
Programlanmasi

Bilgiler miknmglemeive ulastik:
ran soncaki adim, venlenn deferlen-
diriimesivie denetleme sirasindi va-
pilacak iglerin belileamesidie, Bu
amagls uveun bir programin kulla-
mlmass gerckmektedir

Grelistirildiklen ilk ginden ben
PLC lerde bigok programiaoma dili
Rullamildy, Her Giretici kendi gelistir-
digr model i lurkl bie programiy-
ma il kallamvordu, Basks bir de-
visle, her uvgaluoma i farkh bar dif
Kl landmuakeavds, PLCerde Garkli
progrumbann kullandnase bae ko-
luvliklur diy sag o, Basie vapilun ne-
denivle bu programlama dillen rek-

D/A (Dijitalden Analoga)
Donustirici

Skl o 4 bithc agtal b dedjon
likalik sistemdn 4 basamakh bir ras
kam), analg degar ceviton bir ao
nOstDc pieiivor, DOndeti(leceak
tafer 51525354 gaklingda sialon.
st Basamaklanm “1' degen, aym
smpleks anattann kapah konumioyts,
0" deferyse aCK konumuyla gosie-
rille, Anahitarar parmial bagiandigm-
dan, hepsinin Ustindekl volta) dega
asitle. Direry dedaren e, Ikinm Kat
fan olarak sagimigi.. Bu ki nedanis
anahiariar kapah durumaayken, kol
largan gegan akmmiann arant fkirin
katlan ollir, En Griamb basamads kar-
sk galen 51 snahan (esnden en
Ylksek akm gececokir, Op-Amp g
ng akim gekmeyeceqinden, biitin
aken H, direnci (iranncien gocer. Bu
durumada
Vp=\RIH, (29614 2952, 21 53, 2054)
olacahtr

Bu fadeds, paaniaz pndek de-
Gar. ik gislarmidel tir smarn anlik
siaterrickahl Kargiligic

A/D(Analogtan Dijitale)
Déndsturtciler.

Sekil2' vek) kargfastncitann Qlg-
len devraden akm Cekmez. Efer "'
girfigindeki volta) *-* girgncel) volra)-
dan blylikse, karglagincran Glagn-
da 1 anlamina gelen yiksek voltal
okunur. Akst gurumda cilasta 0 de

et abrliin, Sistamin mantith girs

votaewn (Vij, referand voltayia karg-
Egtmimasir. Omegin Vi oiris voltag,
SVIB'dan kGG, IVr/B'den blylkse
C1 dan C4'a kadwkl deganer 0011
olur. Ging voltaj, referans yollajrm
bedyll aranlaryla kargdaghnkidinaan,
abnistirolnin balll bir hata pay
vardir. Ancak yapilan karglastmma
sayi artnitdinda hita dnamaenme-
yecek kadar digar

Karglagterig? gatal olcfundan
A/D dinistiirietlerde, DA dontisto:
racuietden taydalanimaktacdr. Se
KiiS‘'dek) alstemde GF gitigine sifie

sitryall veridifinds calgan by sayag l
budunimeakizde . Saeon degon analo-
aa gevnidikisn soom girg voltajyla
kargdastintr. Ging volla) bdyik al-
dulu-stvace korgiagtmes Gikigimn
deden sl o, Kargisstnone oikep
sayacs baflh clouflundan sayac bir
artinip ayni glemiar yaodr. Gids vol-
1a) aafia DOyUK oldudunda, sayactakl
dafer, ging voltaline dijltal dedarid,
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Pratik Devreler

Pratikte, bir arzamn bulimmas
Igin, alekidie bagiantianim sik sik
kontrol edirmest gerekir Bunun jgi,
bir direngolgarnn kullarmiman: yatsr-
dir. Fakat, bir yandan direngolgatin
uglanm dodru yerdes titrmeya galigr
kary, Lir yandan da degarin olkurnmas:
cldukga gliciir Bu sarun, Kisa gy
ret tespil attiginda s gilkaran, agk
davre dururmundays: sessiz | kalan
bir sitamin kullsnimasiyks asdatiic
Bir transformatiy ve bir 2l bunurigin
yetad olabil [Sekil1). Ancak bu dey-
re, koniral adilecek hat (rednden
fir. Zllin yering kiGUK bir hopatibain
kullanitmamyla daha' uygun bir devre

tasavianabilir, Saki?'de ghalian ey
recie diyodlar bin tam dalga radresdn)
gorevindedi ve hopatkd ioin gerekl
otan 100 Me'llk sinyall gaglar. X s
gsnadien ugkir arasmda biv kasacdey.
e clgugunda. T1 transato-
randin baz B dienging
Bafitarr. Bu duumda (rar
sinthrdn bazndan, ol

Sekil-1 }

I yglar arasindan tmA'den daha
dizgik tar akim gecer. T ve T2 tran-
sintOrlen di bopande igin gensd olan
yiiksek sinyall olugturr

migvenlerden mithendislere kadar
hirgok Kigt wirafindan kullamlabildi
Avnica b dillenn gelignirilmesinde,
uygulama alanlan poz Gnlinde tutul-
dugundan, herhangi bir denetim
fgin nvgun bir dil kolayeas segilebil-
mektedir

Biitiin bu diller grufik dillen ve
metin dillen olamk tkive avrilmak-
ta, Ardigik Fonksivan Tablosu,
Merdiven Divagrami grafik dillenn-
den ki tmesidin. Andisik Fonksivan
Fahlosu'ndaki her basamak, vapil-
mas) gereken bir iglemi gisterirken
basamaklar arasindaki baglano, di-
fer basamafs gegmek win gereken
sart gistenr, Merdiven Diyagra-
mi'nda ise didsiinilen vapr rolelerle
mga cdilecekmiy giby diigtinilir.
Daha sonea do olugeuralan yekildeki
rillelenm iglevt yazhimla ifade ediliy
Meun dillen ise grafik dillerinin
desteklenmesinde kullanilie

Son villards PLC programlama
dillenine 1EC 1131-3 adli bir stan-
dart genrildi, Bu standart, daha dnee
PLCYerde kullamlan dillenin belli
bir uvum iginde kallanilmasim
amaghyor. Bu standart, Greticilenin
kullanacaklan programlama dilimin
vapusimi kendi kendilerine belirle-
mesing in vermivor, Ancak daha
dnee kullanglan dillerin by standar-
ta uyarkinmasing olanak saghvor.

PLC fer balgsavar teknolojisivie
vakindan ilgili oldufundun, kullang
lan progromloma dilleri, bilgisayar
dillerine benzer, llk once denetle-
neeek siiregle ilgiti veriler degerlen-
dinifir. Bu wglem, belli bir anahiann
agik-olup olmadigr veya bir ilgi-
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miin istentlen degerden biiyitk mii
kighk mi oldugn il defedendir-
meler vapmaya yarar; huna gire ya-
pilacak is belidenir. Ormegin, su se-
vivesinin denetlencech bir karsan-
daki su sevives: mmimumdavken,
algtlayier geeckli bir anghean kapatir
va da agar. Mikmoislemeiye ulasan
sinval, anahrann kanumunu dfiven-
digide muslugun agilmast gercki-
2y anlar,

Cikis Sistemi

Mikroiglemei, yaznlima giire ya-
pilucak aslen belitledikten sonr
gorekli veriler, gikis sistemine ven-
lir. Boylece, sistem yaplacak isleri
ofrenie. Bunun igin denetlemete
kullumlacuk alere gore gikig verile-
i analog sinvallere cevrilir va da
dijital olarak tlerilin. Bu amagly de-
netleviel biram birim kullamr,

Biitiin stireg denetimlerinde
ugag yukan benzer leder kullam-
. En gok kallamlan aletler sovle
sicalanalnlir

Rélelen Rileler, (izerlennden
geven akima gore elekteik deveele-
rint agip-kapamok win koatambr

Gieciktinier Rilelen Bu rileler
sistemin belli bir siire gecikurilme-
sinde kulliumlir,

Motor Calistneilar: Motor gu-
Hgrineadar, denetleyvicinin gtkisin-
tan e sinval althfinda, kendi ho-
bimt motoru gulistny

Lambalsr ve Bobinler @ Genel-
de vapalan iglerm kumanda piassls

nnda ghsterilmesi igin kullamlir,
Bobinler, siireg iginde ¢esitli me-
Kk sglemlerin baglattlmasio sag-
L

IzLC'lerin
Ustiinliikleri

PLC ler, programlanabilic de-
netleyiciler olduklanndan vazilim-
lars degisnnlerck furkl siireglerin
denetlenmesinde kullanilabilie
Rilelerm kallanildds diger denet-
levieilerde, farkl igler igin donam-
muin degistinlmesi nzun bir siire 4l-
maktadir, Ancak PLCTer modiiler
ping=gikiy sistemlenyle gesitli aler-
lere kolaves buaglanabilirler

Birgok denetlevicide, sistemin
verilerinin degerlendirilmesi jgin
furkly ritleler kullanildigindan, bu
tip dencétleyicinin boyutlan olduk-
g hilylikeiir, Fakat PLC lerde kii-
giik bir mikroiglemer biiriin hir ig-
lemi venine genrdiginden Gnembhi
dlelide ver kazanes saglamaktadir,

Herhimgr bir {lirenm siirecinde,
denctimim kisa bir zaman arahfin-
da gergeklestinlmesi gerekebilir
PLC ler bir saniye iginde binlerce
ven fizennde galisabildiginden, bu
gily durumlardn kolavlikln kullang-
labilie. Avrea PLC Ter hirgok veri-
ve wlagalildipinden stregle ilgily
dala avnnult bilgiles edinilehil
mekredir,

PLC e, bilgisayarlara benze
yen bir vapida olduklanndan, bilg.
sayur teknolojisindeki geligmeler
bu slanda da tnemh venilikler pe-
urmekte. Bilgmisavar adlun birgok
bilgisayurm bir urada kullamimasi-
nt sadlar, Bu volla, belli i isin ve-
nne getirilmesinde birden fazla
bilgrsavar Kallantlabir, Benser bir
sekilde verel bir agla rgok PLC
bichirine baglanabilir, Bovlece, bir-
den fazla PLC nim vardimiyla daba
karmagik siireglenn denetlenmest
alunukly olur. PLC ler armsinda uy-
pulamuin bir protokol sayesinde ve
rler uygun PLO lere ginderlir ve
PLC ler istediklen verilere ulasu-
bilie. PLC programlama dillerine
pedrlen TEC 1131-3 standardinda
dis vazilimlann belll bir giirey dagy-
limina uygun olma saro aranmak-
ir

Sagladiklan kolavitklar nede-
nivie PLC Ter endiistride yayen
olarak kullaniimakia: 1k PLCvi
geligtiren General Motors un kur-
dugu son trerim bandinda 300 @i
ne PLC kullanilmakea, Bu savi,
PLCYerm vavein bicimde kollanl-
ciginin bir phstergest
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