tomorif araclart hareket ettirmek igin kullamlan patlamali motorlar, olduk-

¢a yilksek devirlerde {Grnek olarak 4.000 / 6.000 dev./dak.) optimum bir gig
verebilmektedirler, Bu nedenden driirii kalkis igin yeterli momenti saglayabilmek
aomacivle motor ana mili ile tekerleklerin galigtirma milleri arasmda devir sayist
nin ditsiiriilmesi zorunltdur. Bunun disinda niotor tarafmdan saglanan momen-
tin ancak dar smurlar igerisinde degisebileceginden, tekerleklerin yol fizerindeki
dedisik yol direnglerini yenebilmesi igin seyir halinde dahi stk stk devir sayisinm
degistirilmesi viniine gidilmistir,

Motor devir saytsvun didgtiriilmesi kismen diferansivel tarafindan karstlanir.
Bunun disinda kalan kwsim igin de sanzuman veya vites kutusu kullamlir. Bunun
disinda sanzuman yardimivie aracin ters yinde, gerive dogru hareket etmesi de
saglanir,

Sanzumanda bulunan digli gark takomy bir gesit moment trafosu (transfor
matorii) seklinde galigir. Rediiksyon (devir diigiirme) oram, kullandan gark take-
munm gevrim oramma bagldir. Primter mil fizerinde bulunan bir biyiik digli, dig'i
sayist bilyilk digliye gore yar: yartya olan (¢evrim oram | :2 olan) sekonder mile
geemis bir kiigilk disliyi galistinir. Bu sekilde primer milin devir sayisinm, sekons
der mil dizerinde primer devir sayisoun iki katma ¢ikartmak miimkiin olmaktadir.
Her iki dislive uygulanan kuvvetlerin birbirlerine egit o'dugundan ve morentleri
kuwvet carpt kol agtklhip ile elde edilen sonuca esit bulundugundan, kiiglik disliye
uygulanan momentin degeri, biiviik diglive uygulanan womentin deferinden yart
yariya daha kiigiiktitr. Buna karsm devir savisi, yukartda da agiklandig gibi, iki
katr daha biiyiitktiir.

Siirtiinme yitiklerinin gozoniinde bulundurubmamast hafinde kiigiik diglinin,
biiyiik distiye gore yart momenti karsidayabilecek sekilde iki katly bir devir sayist
ile ¢alismasi, buna karsin daha yavag donen bilviik digliyle daha biiyiik bir mo-
mentin karsilanmast olafandir. Digli bolme dairelerinin capiyle, millerin dénme
momentleri burade tersine orantihdir.

Bir sanzuman genellikle arag orta eksenine paralel motor miline bagh giris
milinden, ara milinden ve diferansiyele giden ¢ikiy milinden olusur (Sekil No, 1).
Her ii¢ mil, birbirlerine paraleldirler. Sanzuman (vites kutusu) igine giren giris
milinin wcuna bir digli pecirilmistir. Dogrudan dogruya motorun anumilineg bir kav-
rama ile bagl bulunan bu milin devir savesi, moltor ana mili devir sayisma egitdir.
Giris milinin fizerinde bulunan disli, ara mil fizerinde bulunan daha biiyitk bir dis-
liyi déndiirmekiedir, Bu sekilde aramilin daha diisiik bir devir sayisivie galigmast
saglamms olur. Ara mil idizerinde gesitli viresleri olusturacak olan ara disliler
bulunur (Grmek olarak dére vitesli sanzumanlarda 1., 2. ve 3. vites diglileri, g vi-
tesli sanzumanlarda ise 1. ve 2. vites diglileri), Istenilen devir savisim diferansyele
wlasniracak olan g¢ikis mili, giris milinin uzantsmda bulunur. Cesitli vitesterle il-
gili digliler bu milin iizerinde, ileriye ve geriye hareker edebilecek sekilde otur
tulmuslardir. Ara mil siirekli olarak dénmekiedir. Sanzumanm I, vitese alinmast
halinde, ara mil iizerinde bulunan kigik bir digll ¢ikiy mili Lizerinde bulunan bi-
viik bir dighivi dondiiriir. 2. vitesde, ara mili tizerinde bulunan daha biiyiik bir
disli, ¢ikis mili iizerinde bulunan baska bir diglivi déndiirmege ¢alisir. 4 vitesli
bir sanzumanm kullamlmas: halinde 3. vitesin kullandmast halinde hir digiinci
digli ¢ifti devreye sokulur. En biiyiik vites genellikle motor ana mili devir sayisint
dogrudan dogruya diferansiyele iletmektedir. Geri vitesde ise qikis milinin devir
yonii bir ara digli yardimiyle degistirilerek aractn geriye dogru hareket etmesi
saglamr. Bazt sanzumanlarda ara mile biiyiik ve ¢ikiy miline kiigiik bir dighi oturt-
mak suretiyle diferansivele giden devir saytsimi, motor anamilinden gelen devir
sayisindan daha bilyiik turmak yoluna giditmistiv. Buna izl vites denir. Bu se-
kilde motor devir sayisuun siirekli olarak bir maksimumda tutulmase énlenmis

olur.
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1. vites diglileri

Sekil 3. Girig lle ¢ikig milini dogrudan Seldl 4. Geri vitesin caliyma durumu,
dogruya baglayan 3. vites
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