IC 556 ENTEGRESINI
TANIYALIM

Arallk 87 yazimda Harika En-
legre diye hakkinda epey bilgi ver-
digim IC 555'in Iki tanesini bir kilif
igine koymuslar ve bir fasulye bu-
yOkligunde hizmete sunmuslar.

Ister linear, ister dijital elekiro-
nikle ilgilenelim; bu osilatérleri ye-
terince tanimamiz gerekir

555 entegresi 8 ayakli olmasi-
na kargilk, 556, 14 ayakhdir. Ma-
y1s/88 yazimda tanittigim otomatik
sirende ses, azalip gogalan bir du-
zende Idi. Bu azalip gogalma, iki
ayr osllatértn birbirlerini etkileme-
si neticesi elde ediliyordu.

Ekim/88 yazimda flip-flop (tah-
teravalll) devresini tanitirken, mul-
tivibratorleri siniflandirmig ve 1- Gift
kararl (bistable), 2- Tek kararl (mo-
nostable), 3- Serbest galisan (astab-
le) olarak ug grupta incelemigtim.

Cift kararl (bistable) multivibra-
1orler flip-flop devreleridir; disandan
bir tetikleme gelince durum degis-
tirirler. Bu devreler Ekim/88,
Ocak/89 yazilanmda etraflica anla-
tilrugtir.

Tek kararli (monostable) mul-
tivibratorler, baslangigtaki kenumu
bir girig isareti ile degisir. Mesela gi-
kist High (devre voltajl seviyesi)
olur; belirli mGddet sonra R ve C
dederine gore eski haline gikis do-
ner [LOW durumu (0 volt seviyesi)].

A- Serbesl caligan (astable)
multivibrator ise, devamli konurn
degistinir; devredeki R ve C dege-
rine gore gikist bir yuksek, bir alcak
durum gosterir. Degisik ihtiyaglar-
da bu ikili osilatoru, ki degisik mod-
da dizenlemek mamkandar; biri
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monostable ken digerini astable
yapmak suretiyle dalgalanan kapi
zil, programh yanip sonen gkl
gbsterge veya dalgalanan alarm
sesi glkarmak mumkUn olmaktadir.

Serbest ¢aligan (astable) mul-
tivibratér C = Farad, R = Ohm ise
F = Hz'dir,

. 14 4
T Rl +2xR2C1 ¢

R2, R1'den ¢ok buylkse,

14 0,7
2xR2xC1  R2xCt
olacaktir
Meseld R2 = 1 megaom, C1 =
muF ise t = 0,7 Hz'dir, Takriben

saniyede bir karedalgadir

Deneyin: Degisik frekans elde el-
mek igin,

R2 = 220 KOhm ve C1 = 1muF
R2 = 220 KOhmve C1 = O, 1muF
R2 = 33 KOhm ve C1 = 0,1muF
degigikliklerini yaparak, LED'in ya-
nip senme hzini inceleyin. Son ki
denemede LED gok hizl yanip -
necedinden lakip edemezsiniz; 5
nolu ayada 1muF kondansatorle,
sefi bir hoparlor kaymanizi tavsiye
ederim. Bu surelle R C degigiminin

frekansi nasil deg@istirdigini incele-
mig olursunuz

4 nolu RESET pini normal ola-
rak + Vee (burada 9V) bagi ise de,
siz 0,7 volttan daha az bir gerilim
uygularsaniz, astable stop edecek-
tir. Yaygara/Ciglik sireninde gori-
lecedi dzere, 3 nolu piné (ayak) bir
gerilim uygulaynca frekans degisi-
mi olmaktadir,

Iki adet 10 KOhm'luk direnci
uguca ekleyip 9 voltun eksi ve arti
uglarina baglayin orta ugtan 4.5
voltu (bu bir voltaj béluc olmustur)
3 nolu pine dokundurursaniz, LED
yanip sonme hizi artar veya hopar-
Ior baglysa, sesi lizlegir.

Bkz. Sekil 1, Astable multi-
vibratér.

B- Monostable galisan multi-
vibratorde, haricten bir sinyal uygu-
landiktan sonra, gikisin normale dé-
nebilmesi igin gegen zaman hesap-
lamas| soyledir

T=11xR1 xC1(T = sa-

niye C = Farad R = Ohm)
Meseld R1 = 2,2 megom C1
= 1 muF ise T = 24 saniyedif

Deneyin: 6 nolu tetik ucuna bir
lel lehimleyin, + uca dokunmakta
olsun; +'dan gikanp aniden - uca
dokundurup gekin ve tekrar + 'ya

Sekll 2: Tek kararli
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$ekil 3-A; Testere Disi Dalga

$ekil 3-B: Ayak Baglantlan
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baglayin: LED iki saniye kadar ya-
nip séneceklir, Tetikleme sinyall ne-
gatife giderken, gorevini yapmak-
tadir. Tetik, sinyal boyu gok kisa ol-
maldir (kisa zamanl).

C1 kondansatoriini 1 muF'-
dan 4,7'muF'a degistirirseniz, gikig
pals zamarn 10 saniyeye uzayacak-
tir (Bkz. Sekil 2).

YAYGARA VEYA
CIGLIK SIRENI

Amerikan veya Ingiliz polis si-
reni sesi gikarmak isteyenler, yine
556 ile asagidaki devreyi kolayca
yapabilirler

IC 556'nin birinci osilatord hizli
astable (serbest galigma) saniyede
700 Hz, ikinci osilatorl ise yavas
astable osc 1Hz olarak galistinimak-
tadir. Devredeki transistor 2N3705
NPN silisyum transistérdur; muadili
ZTX 300°dur

Cidlk durumunda 9 nolu ayak-
tan, yavag aslable kare dalga,
anahtar vasitasiyla 3 nolu kontrol
voltaj ayagina 1KOhm'luk direng-
le uygulanir; 9 no ayak, kaynak ge-
nlimine gikar ve sifir volta inip esit
zaman araliginda bekler. Bir peri-
yolluk bu zaman taknben bir gani-
vedir. Netice olarak hizl astable no
5 ayaginda frekans modulasyonu
vuku bulur. 700 Hz'lik frekans en
yuksek seviyesine stiratle ylkselip
tekrar 700 Hz'e bir saniyede iner.
Iki tondaki bu ses giglik etkisi yapar.

Yaygara durumunda ise C4
kondansatoru uglanndakl testere
digi sinyal transistor base'ine uygu-
lanir- Anahlar Gzerinden ve yine 1
KOhm direng Uzennden 3 nolu hizl
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Sekil 4: Yaygara veya Ciglik Sireni
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astable kontrol voltaj ayagina uygu-
lanrr, tekrar frekans moddlasyonu
olugur, testere digi dalga seklinden
dolay kontrol voltaj yavas degisir
ve az yukselir (Bk, Sekil 3-A).

Netice olarak hizll astable giki-
sI, alcak degerden ylksek degere
yavas ylkselir ve yavas diser (tak-
riben 1 saniye). Ortalama frekans
degeri 700 Hz'dir, yaygara sesi be-
lirsiz stire tekraranir

Bu devredeki transistor, bir
emiter takipeisi olarak testere digi
periyodunda azami vollajin yavas
astable’'den hizli astable’e transfe-
rni temin eder (Bk. Sekil 4).

C4 kondansatorinu 4,7 muk-
roF 'den 10 muF'a degistir

C4 = 10 mukroF R2'yi 100
KOhm'dan 220 KOhm'a degigtir.

C4 = 10 mukroF R2'yi 220
KOhm'dan 47 KOhm'a degistir

C4 = 10 mukroF iken B2 100
KOhm, R4 = 1 KOhm, R5 = 22
KOhm yap ve devre gikisini en de-
al ¢iglik ve yaygara sesi teminine
galisin,

C2 = 1 muF, C4 = 4,7 muF
elektrolitik kondansatordur, Entegre
ve transislor ayak baglantilan igin,
sekil 3-B'ye bakiniz.

Gelecek yazimda 556 yering,
az sarfiyath CMOS 40478 entegre-
sini ve bistable multivibratdr (ift ka-
rari)e omek, yine az sarfiyatl
CMOS 4013B ile yapilan devreler
ve girig gikislanndaki dalga sekille-
rini verecegim. Dijital elektronigin,
bu ufak uygulamalar sizlerin daha
gelismis devreler yapabimenize
yardimer olacaklir,

HERKES BENIM DUSUNCEME KATILIRSA,
YANILMIS OLMAKTAN KORKARIM.

Oscar Wilde
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