ROKET MOTORU T (Uygulamalar)

ropelant kitlesinin, yiiksek meme ¢ikiy hwzlar elde edebilecek sekilde

ivmelendirilmesi gesitli yollardan saglanabilir. Bunun igin ilk olarak kats,
sivn veya kargit (hybride) katy/sun propelant kullanan kimyasal roketlerde bir
yanma kamarasinda basimgls sicak gazlar idiretilerek bir memeden gegirilir ve
yitksek bir ilk hiz (¢ikiy hiza) ile agiga brakslor.

Kati propelant olarak kullanilan kimyasal maddeler genellikle yakit tasiyicis:
ve oksijen tasiyicis: olmak ilzere ikiye ayrilir. Bu tasiyricilardan meydana getirilen
gesitli yanma sistemlerinde yiiksek basingh yanma gazlar: olusturularak bir laval
memesinden gegirilmek suretiyle huzlandirilir. Bu sekilde roket yémetimi igin
gerekli olan gegitli (itig giicil/ zaman) iligkilerinin kurulmast miimkiin kilinmagtor.
Bu sekilde roketin kumandast daha da esnektir. Bu arada, kart (hybride) roket
motorlarinda oldugu gibi katy bir oksijen tappyicisimin yerine dogrudan dogruya
s11 oksijen veya st bir oksijen tagyyricisimn kullanslmas: da olagandvr. Bu sekilde
itig giiciiniin ayar sahass daha da duyarhk kazanmay olur.

Bugiine dek daha deneme safhasinda olan bagka bir yontemde kimyasal enerji
yerine niikleer enerjinin kullanilmas: diigiinillmektedir. Itici madde olarak
kullamilmas diigiinillen hidrojen veya saf su, bir niikleer reaktorden elde edilecek
olan 151 enerjisiyle witilarak basing altina getirilecektir ve bir laval memesinden
gegirilerek ivmelendirilecektir.

Yukarida agiklanan sistem ile kisa bir siire igerisinde cok yiiksek itici giiclerin
meydana getirilmesi olanakhdir. Bu jsekilde bir uzay gemisini kwa bir siire
igerisinde yer gekme kuvvetinden kurtararak uzaya ulastirmak ve bir yériingeye
oturtmak olanakly kilinmas olacaktir.

Buna karsin uzayda gezegenleraras: (interplanetar) ve ileride yildizlararas:
(interstellar) devinimde bulunmak iizere kullanmilacak rokei motorlarimin uzun
yanma siirveli ve fakat diigiik itici giiglii olmasi gerekir. (Not: Bugiin igin
kiimelerarasi (intergalactic) devinim ancak uydurubilim literatiiriinde buluna-
bilir.)

Burada elektrotermik ve elektrostatik roket motoru séz konusudur.

Arkly jet roket motorlars, kimyasal ve niikleer termik roket motorlarina
benzer sekilde galinirlar.

Bu tiir motorlarda propelant bir elekirik arkwnin yardimiyle wsitilmakta,
basing altina getirilmekte ve olagan sekilde bir laval memesinden gecirilerek
hizlandirilmaktadir. Bu tiir roket devinimine termodinamik devinim denir,

Elektrostatik roket motorunda ¢ok kiigiik bir itici giice iye olan iyonlar bir
elektrostatik alan yardvmiyle biiyiik &zgill bir tepi ile devinime getirilmektedir.
Biitiin sistem bir iyon iireticisinden, bir iyon hwulandirma diizeninden ve son
olarak elektrik dengesini sagliyacak olan bir nétralizasyon bélmesinden olusur.

Yine baska bir sistemde % 50°den fazla sarj edilmis partikiillerden olusan
iyonize bir gaz (plasma) elektromanyetik bir alandan gegirilerek hizlandirilir. Bu
tiir devinim sistemlerine plasma motoru veya manyetohidrodinamik roket motoru
denir.

Elektrik enerjisinin iiretilebilinmesi igin bu tiir roket motorlaninda elektrik
enerji iireteclerinin ve kontrol altinda bulundurulan fissyon veya fiizyon
sistemlerinin bulundurulmas: zorunludur.

WIE FUNKTIONIERT DAST 'tan
Ceuviren: lsmet BENAYYAT
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