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Robotik bilimi gelistikce
degisik fikirlerin denenmesine
sikca rastlaniyor. Sézgelimi,
insana benzeyen son derece
akilli makineler yapmak yerine
dustk zekal: ama kiime halinde
calisan bircok robotun bir isi
yapmak icin programlanmasi,
oldukca etkin sonuclar
verebiliyor. Agir bir yik tasimak
icin robotlarin kiime halinde bir
nesnenin gevresini sarmasi ve

Tarlalarda ekine zarar
verebilecek zararl bitkileri
temizlemek ¢ogu zaman zahmetli
bir istir. Ozellikle de giinesin
altinda strdurildigi zaman bu
is sikintiya yol acabilir. Oysa yeni
gelistirilen bir robot sayesinde
bu, sorun olmaktan cikiyor.
Gtlines enerjisiyle calisacak olan
bu robot, iki kamera yardimiyla
tipki insan gibi derinlikli bir
gorlise sahip olacak. Ekin
siralar1 arasinda gidip gelerek
daha 6nce tanimlanmis zararl
bitkileri toplamasi diistintilen
aracta, yon bulmasinda kolaylik
saglamasi amaciyla bir de GPS
aleti kullaniliyor. Yakinda Illinois
Universitesi’nin deneysel tarim

birbiriyle uyum halinde calismasi yeterli oluyor.
Birbiriyle olan iletisimleri cok basitce béceklerin stirt
halinde davranmasina benzetiliyor. Gelecekte robotik
biliminin gelistigi dénemlerde robotlar tek basina her
isin tstesinden gelemeyebilirler. Tipki biz insanlarda

ROBOT CIFTCI

KUME ROBOTLARI

oldugu gibi onlarin gliclerinin yetmedigi, yardima
gereksinim duyduklari isler olabilir. Kiime halinde
calisan robot fikri gelecekte bu tiir sorunlarin
yasanmasi durumunda birbirileriyle yardimlasan
robotlar yapabilmek yontinde atilmis bir adim. Bu
dustince gittikce gelisiyor. Birbiriyle iletisim kurarak
bir isi birlikte yapan robotlar fikri aslinda cok yeni
sayllmaz. Bununla birlikte yapilan deneyler sonucunda
elde edilen basarilar gelecek icin Gmit vaat ediyor. Bu
deneylerden biri “tasima” deneyi. Bir odada tek
baslarina dolasip, tasiyacaklari nesneyi arayan
robotlardan biri, aradigimi bulunca digerlerinin de

hemen haberi oluyor ve hemen o
nesnenin basinda kiimeleniyorlar.
Tek baslarina tasimakta zorluk
cekecekleri nesneleri béylece hep
birlikte zorlanmadan
tastyabiliyorlar. Benzer bicimde
yuksek bir yere tirmanmak ya da
engel agsmak icin de robotlar
birlikte hareket ediyorlar.
Gerektiginde birbirlerini tasiyarak
ya da yardimci olarak
karsilastiklar1 engelleri kolayca
gecebiliyorlar. Bir sonraki

asamada hedeflenen, bu robotlarin insan ¢evresinde
rahatlikla hareket edebilmeleri. Bunu gerceklestirmek
icin tek bir tir yerine, farkli islevleri yerine
getirebilecek birkac degisik tlr robotun birlikte
calismasi planlari yapiliyor.

alanlarinda kullanilmaya
baslayacak bu robot sayesinde,
tarimsal ilaclarin en az diizeyde
kullanilmas1 hedefleniyor.
Robotun tizerinde bulunacak bir
bilgisayarda yer alacak veritabani,
bitkilerin yapisal 6zelliklerini
barindiracak, boylece alet tarlada
dolasirken hangi bitkinin zararli
hangisinin ekin oldugunu ayirt
edebilecek. Robotun bu
asamadaki davranisi iki adimdan
olusuyor. Zararl bitkiyi koparmak
ve lizerine tarimsal ila¢ serpmek.
Bu yolla tiim tarlaya degil,
yalnizca zararl bitkilerin
bulundugu bolgelere

tarimsal ila¢ serpmek yeterli
olacak.
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BIYI KLI ROBOTLAR

memelilerdeki islevleri taklit etmek amaciyla robot
biyik dizisi tasarladi. Bu dizilerin ilk asamada yapilan
deneylerde cevresindeki nesnelerin bicimini
algilayabildigi gorilda.

Arastirmacilar robotik biyigin kendisine bircok
calisma alani bulabilecegi kanisinda. Sézgelimi diinya
dist gorevlerde kullanilan Roverlarin cevre kosullarini
daha iyi algilayabilmesi icin, su alt1 arastirmalarinda
dip ytizeyinin anlagilmasi, suyun akis hizi ve yénini
belirlemek amaciyla, hatta tic boyutlu veriye
gereksinim olan her yerde robot biyik dizileri,
makinelerin hassaslhigini arttirabilir. Robot biyiklar
dokundugu ytizeye gore, ileri geri, saga, sola kivrilip
buiktilecegi icin normal algilayicilardan ¢ok da saglikli
veriler elde edilebilecek.

Memelilerin bircok tiirtiniin agizlar1 cevresinde
biyik benzeri tiiyleri bulunur. Hayvanlar cevrelerini
algilarken bu biyiklardan da yararlanirlar. Bu
ddstinceden yola cikan robotik uzmanlari benzer bir
algilama bicimini robotlarda kullanmak amaciyla
calismalar yapiyor. Bu sayede bir robotun gordigi
cismin bicimini daha iyi algilayabilmesi, derinlik hissi
kazanmasi gibi hedefleri var. ABD’deki Northwestern
Universitesi’nde gérev yapan arastirmacilar

corpo

Japon Axel firmasi, gelecekte kullanilacak Tamamen sarj edildiginde 180 kilometre menzili olan
motosikletlerin énciisti sayilabilecek bir model tretti. arag, saatte 150 kilometre hiza da ulasabiliyor. Arag
Elektrikli hibrit motorla calisan bu motosikletin adi elektromanyetik ve dogal miknatis melezi olan bir
EV-X7. Bilimkurgu filmlerinden firlamis gibi gériinen motora sahip. 6 saat sarj edilmesi gereken
bu motosiklet ilk olarak Nisan ayinda Tokyo’da motosikletin 6zellikle sehir ici ulasimi icin oldukca

yapilan Motosiklet Fuari’'nda gorticliye ¢ikmisti. uygun oldugu ileri striltyor.
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