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Karadeniz Teknik Universitesi (KTU) K-tech Takim1 2013 senesinde kuruldu. Miihendislik egitimini uygula-
maya dokmek ve kendini bu alanda gelistirmek isteyen 6grenciler i¢in bir platform olusturuldu. Amacimaiz,
bilimsel arastirma projeleri kapsaminda okulumuzu en iyi sekilde temsil etmek, gelecegin teknolojisi olan hid-
rojeni kullanarak hidrojen enerjisi ile calisan araglar tiretip gelistirerek okulumuzun adini daha fazla duyur-

maktir (http://k-tech.ktu.edu.tr/).

K-tech takimi tarafindan tretilen ve
tiniversitemizin hidrojenle ¢alisan
ilk otomobili olan H-Vira, TUBITAK’n
3-9 Agustos 2015te Izmit'te diizen-
ledigi Hidromobil'l5 yarisina katildi
Tiirkiye'nin her bolgesinden bir¢ok tini-
versitenin katildig1 bu yarista H-Vira ya-
ris1 3. olarak tamamladi. 10 turu 38,46
dakikada tamamlayan H-Vira yaris bo-
yunca 97,9 litre hidrojen harcadi.
Aracimizda kullanacagimiz moto-
ru secerken aracin agirligini ve dinamik
hesabin1 kiyaslayarak yaptigimiz testler
ve hesaplamalar sonucunda MITSUBA
marka, M0548D model numarali hub
motor kullanmaya karar verdik. Akim
ve gerilim degerlerini iireticinin yolladi-
&1 grafiklere gore degerlendirip en yiik-
sek verimi elde etmeye c¢alistik. Moto-
rumuzun harekete ge¢mesi i¢in gerek-
li olan akim ve gerilim degerlerini sagla-
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yan yakat pili olarak da Horizon firmasi-
nin irettigi H-1000XP yakat pili modeli-
ni kullandik.

Aracin gasisi hazir olduktan sonra ara-
cin tizerinde elektriksel sistemi kurmaya
basladik. Caligmalarimizi TUBITAK’in
kurallarin: ve kendi tasarimimizi dikka-
te alarak siiriicli ve ara¢ giivenligini sag-
layarak yaptik. Onem verdigimiz bir ko-
nu olan agirhig1 diistirme planlamasi ha-
zirhk stirecimizi uzatti. Cekme-basma
deneyi, darbe deneyi gibi kesin sonug ve-
ren analizlerin ve kuramsal mukavemet
(egilme, burulma, burkulma) analizleri-
nin sonrasinda aracimizin sasisinde kul-
lanacagimiz sandvi¢ panelin kalinligi-
na karar verdik. Yitksek yogunluklu po-
litiretan koptikle karbon elyafin uyumu-
nu pres kullanarak saglamamizin ardin-
dan sasi tiretimini tamamladik. Polistren
koptugin CNC tezgahinda kabugun for-

munda kesilmesiyle kabuk tiretimi ¢alig-
malarimiza bagladik. Polistren koptige s1-
rastyla kaporta macunu, kat1 ve sivi ka-
Lip ayiraci ve jelkot uygulayarak koptigi
kalip alinacak duruma getirdik. Elle ya-
tirdigimiz karbon elyaflari vakum altinda
torbalama yontemiyle kopiikten ayirarak
kabuk ¢alismasini da bitirmis olduk.

Onde iki tekerlek olmak iizere toplam
ti¢ tekerlekli olarak tasarladigimiz arag-
ta, 6n diizende ¢ap1 13” olan tekerleklere
yer verdik. Arka diizendeki tekerlek ile
motorun es ¢aligmasini saglayan akso-
nun tasarimini ve tiretimini yaptik. Boy-
lece aracin biyiik bolimiinde aldigimiz
mithendislik egitimini kullanarak calig-
malarimizi tamamladik.

Aracin tizerine yerlestirdigimiz ancak
aracin icinden beslenmesi gereken sis-
temlerin (telemetri ve sensor) kontrolil
i¢in de enerji yonetim sistemi gelistirdik.
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Aracin igindeki cihazlarin topladig1
verileri gorebilmek i¢in de bir telemet-
ri sistemi tasarladik. Bu telemetri siste-
mi sayesinde aracin igindeki sensorler-
den okunan degerleri pilotun ve pit eki-
binin aninda gormesini sagladik. Bu sis-
temde sensorlerden gelen verileri topla-
mak i¢in bazi elektronik kartlar, goriin-
tillemek igin tablet, Windows formlari ve
internet arayiizii kullandik.

Bu sistemi biraz daha agacak olursak:
o Aracin icindeki tablet, veri toplama

kart1 iizerindeki bluetooth ile haberle-

serek verileri goriintiiledi. Geligtirdi-
gimiz kullanish arayiiz sayesinde pilo-
tun araca hakimiyeti saglandi.

o Aracn i¢indeki uzak mesafeli kablo-
suz haberlesmeyi saglayan modiiller
yardimu ile verileri pite aktardik. Ge-
listirdigimiz Windows Form arayiiz

ile verileri pitte goriintiileyip belli ara-
liklarla veri tabanina kaydettik. Boyle-
ce yaristan sonra verileri gozden ge-
¢irme imkanimiz oldu.

o Son olarak yine aracin i¢indeki wi-fi
modem yardimi ile verileri okulumu-
zun bize sagladig1 sunucuya gonderdik
ve orada bir web araytiz ile verilerimi-
zi goriintiiledik. Isin en giizel yani ise
k-teck ktu.edu.tr'ye baglanan herkesin
bu verileri goriintiileyebilmesiydi.
KTU K-tech takimi olarak, 6niimiiz-

deki tlim yarislar icin iddialiy1z. Amator
bir ruhla ¢alismaya baslayan, ancak pro-
fesyonel isler ¢ikaran takimimiz, Hidro-
mobil yariglarinin, alternatif enerji kay-
naklarinin kullanimi ve doga dostu arag-
larin gelismesi yoniindeki ¢aligmalari
destekleyecegi goriisiinde ve bu hedefe
dogru ilerliyor.

Calismalarimiz sirasinda bize destek
olan danigmanlarimiz, KTU Rektorliigi,
Makina Miihendisligi Boliimii Otomo-
bil Anabilim Dali Bagkani Prof. Dr. Atilla
Bilgin, Elektrik-Elektronik Boliimirnden
Dog. Dr. Ibrahim Halil Okumug, Malze-
me ve Metaliirji Boliim Baskan Yardim-
caist Yrd. Dog. Dr. Mustafa Aslan basta ol-
mak tizere teknik acidan takimimizi des-
tekleyen Trabzon Belediye Bagkani Av.
Ahmet Metin Genge tesekkiir ederiz. Ay-
rica H-vira ¢aligmalarini birlikte yurtittii-
glimiiz, aracimizin mekanik ve kabuk ki-
simlarini yapan KTU Enerji Teknolojile-
ri Toplulugu'na ¢aligmalarinda gosterdik-
leri 6zveri ve ¢abalar1 icin tesekkiir ederiz.

91



