Arastrmacilar eldivendeki
151k Ortintilerini analiz
ederek eldivenin i¢indeki
bukilmenin tipini ve
konumunu tahmin ediyor.

Arastirmada Uuretilen
fiber optik algilayicilar
esneyebilme 0Ozelligine
sahip oldugu icin akill
giysilerde, giyilebilir
teknolojilerde ve yumusak
robotlarda kullanima
potansiyeline sahip.
Arasturma ekibinden
Rob Shepperd, hareket
kabiliyetini kisitladigt
icin sert algilayicilarin
robotlarda pek istenen
bir 6zellik olmadigunt
belirtiyor.

EKkip urettikleri
teknolojinin spor ve tip
alanlarindaki potansiyel
uygulamalarum da
arastirtyor. Shepperd bu
esneyebilen optik fiberleri
gelecek y1l solunum ve
kas kastlmast 6l¢imlerine
yonelik uygulamalarda
kullanmayt planladiklaru
belirtiyor. S6z konusu

teknolojiyi ayrica

beyzbol oyuncularinin
topla etkilesimleri
hakkinda bilgi toplamak
icin de kullanmak
istiyorlar, boylece

kocglar oyuncularin
performansint iyilestirmek
icin yontemler
gelistirebilecek. H

Esneklikte
Bir Numara:
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Scientific Reports'ta
yaywnlanan yeni bir
arastirmaya gore,
ahtapotlar dogada bilinen
en esnek uzantilara
sahip. Yumusak ve

guclu olmanin yant

stra bir ahtapotun

sekiz kolundan her biri
ayrt ayrt bukdlebiliyor,
sarmal seklini alabiliyor,
uzayabiliyor ve
kisalabiliyor. Peki bunlart
ne ol¢ude yapabiliyorlar?
Ya da her bir kol esit

derecede yetenekli mi?
Chicago Universitesi,
Deniz Biyolojisi
Laboratuvarindaki
arastirmacilar, aylarca 10
ahtapotu cesitli zorluklara
maruz biraktilar ve
yaptiklart 16.563 kol
hareketini kaydettiler.
Sastrtict bir sekilde, sekiz
kolun timu, uzunluklart
boyunca dort farkl sekle
(buiktilme, sarmal, uzama,
kisalma) giriyordu.
Dahast, tim hareket
tirlerini birden fazla
yonde (6rnegin, sol, sag,
yukari, asagdt, 360° vb.)
yapabiliyorlardt. Ozellikle
bikulme, kisalma veya
uzama srasinda her bir
kolun saat yonunde ve
saat yonunun tersinde
sarmal seklini almast
dikkat cekiciydi. Sarmal
seklini alan kol, aynt
zamanda son derece
esnekti.

Deniz Biyolojisi
Laboratuvarindan Roger
Hanlon ahtapotlara ¢ok

asina olan arastirma
ekibinin bile videolart
kare kare analiz ederken
sekiz kolun her birinin
asirt cok yonliliiglne
sasirdigint soyliyor. Bu
ayrintilt analizler ahtapot
kollarimn sinir kontroliinu
ve koordinasyonunu
belirlemenin bir sonraki
adumina rehberlik edebilir
ve yeni nesil yumusak
robotlarin gelistirilmesine
ilham verebilecek tasarim
ilkelerini ortaya ¢ikarabilir.
Muhendisler uzun suiredir
daha fazla ceviklik, gii¢

ve algillama kabiliyetine
sahip "yumusak robotik
kollar" tasarlamak
istiyorlardt. Bu noktada
ahtapot, gelecekteki
robotik tasarumlart i¢in
yeni bir model sundu.

Bu yeni ¢alisma, tim
ahtapot kollarinin motor
kontroliinu arastirmak
icin bir temel olusturabilir.
Boylece yumusak ve

ultra esnek robotik kollar
bircok yeni uygulamada
kullanilabilir. |
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