Evrende kesfedilmeyi
bekleyen pek ¢ok bilgi var.
Kesif robotlari da bu bilgilere
ulasmamiza yardimci oluyor.

Bazi calismalarda ihtiyag

duyulan bilgiler oylesine

zorlu ortamlarda bulunur ki

insanlarin guivenli bir bicimde

onlara ulasmasi pek mimkun __
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Kegif robotlari, ulagamadigimiz yerler hakkinda
merakimizi gidermede en blylUk yardimcilarimizdan.
Hem zorlu ortam kogullarina dayaniklilar hem de
uzaktan kolayca kontrol edilebiliyorlar. insanlar igin
tehlikeli ortamlara gidip, bilgileri toplayarak onlari
aragtirmacilara ulagtirabiliyorlar. Tabii gidecekleri ortam
ve yapacaklari iglere gore farkl dzelliklere sahipler.
Ornegin bazisi yuzebiliyorken bazisi ugabiliyor.
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Aragtirmasi zor olabilecek bagka bir

ortam da magaralar. insanlarin giremeyecegi

kadar dar olan ya da ilerledikge daralabilen

magaralarda yikintilar nedeniyle yol kapanabilir,
su altinda kalan alanlar olabilir. Bu gibi nedenler

Fa y _ de insanlarin yeteri kadar bilgiye ulagmasini

\ engeller. igte bu agamada magara kegif l '
S50 ! robotlari devreye girer.

.....
.......
......

.....

Magara kegif robotlari
dar alanlardan gegebilecek,
su altinda ¢aligabilecek ve kayag
ornekleri toplayabilecek dzelliklere
sahiptir. Bu robotlar, topladikiar
veriler sayesinde arkeolojik ya da
jeolojik ¢aligmalara buyuk katki saglar.




Cooook sicak bir ortami kegfetmeye gidelim mi
simdi de? Tabii o kadar sicaga biz dayanamayiz
ancak yanardag kesif robotlart bunu bagarabilir.
Aktif yanardaglarda patlamalarin ardindan lav
ve magmay! inceleyebilecek, yuksek sicakliga
dayanikli kegif robotlari gérev alir. Ancak

bu robotlar yalnizca patlama sirasinda degil
patlamalart 6nceden fark edebilmek igin de veri
toplar. Ornegin yanardaglardan sizan gazi,

yer altindaki sarsintilari ya da krater goéllerindeki
suyun titregimini alglarlar.

Su altindaki rengdrenk dunyay! duglemek hepimiz
icin eglenceli olabilir. Ancak derinlere indikge ortam
kogullart insanlar igin tehlikeli héle geliyor. Hig guneg
1$1ginin olmamasi, daguk sicaklik ve yuksek basing
insanlarin su altinda kegif yapmasini zorlagtiryor.

Su alti kegif robotlari bu zorluklara ve paslanmaya
dayanikli, su altinda ¢aligabilecek 6zelliklere sahip.
Bu robotlar gérantt kaydedebiliyor, sicaklik ve
mesafe dlcumleri yapabiliyor, drnekler toplayabiliyor.

Bir su alt kesif robotu = @ - ¥
olan Aquanaut
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