
Çim Biçme Robotu 
NASIL ÇALIŞIR?

Bahçelerimizi süsleyen çimler ne kadar da hızlı 
büyüyor, değil mi? Geçmişte insanlar hızlı ve 
düzensiz büyüyen çimleri biçmek için makas 
kullanırdı. Yaklaşık 200 yıl önce çim biçme 
makinesinin icat edilmesiyle bu işlem çok daha 
pratik hâle geldi. Günümüzdeyse robotlar, 
diğer pek çok işte olduğu gibi çim biçmeyi de 
kolaylaştırıyor. Gelin teknolojik yeteneklerle 
donatılan yeni nesil çim biçme makinelerinin 
nasıl çalıştığına yakından bakalım!

Şarj istasyonu

Robotun belirlenen sınırların 
dışına çıkmaması için bahçenin 
kenarlarına özel bir tel ya da 
şerit yerleştirilir. Ön bölümde yer 
alan sensör, sınırları algılayarak 
robotun sadece istenen alanda 
çalışmasını sağlar.
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Çarpışma sensörü, ağaç ya da 
saksı gibi yaklaşılan engelleri 
algılar. Çarpışmayı önlemek 
için kontrol ünitesine sinyal 
göndererek robotun yön 
değiştirmesini sağlar.

2

Diğer bir sensör, robotun 
yönelimini takip eder. Aygıt 
yerden kaldırıldığında ya da 
devrildiğinde, olası yaralanmaları 
önlemek amacıyla bıçakların 
durdurulması için sinyal gönderir. 

3

Kontrol ünitesi robotun beyni gibi 
işlev görür. Sensörlerden gelen 
sinyalleri değerlendirir ve yön 
değiştirmek, motorları durdurmak 
gibi eylemler için yeni sinyaller üretir.

4 Bıçak motoru, bataryadan aldığı 
elektrik enerjisini hareket enerjisine 
dönüştürerek bıçakların hızla dönmesini 
ve çimlerin biçilmesini sağlar.
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Bu insanlar 

ne kadar düşünceli. 
Bahçeyi zahmetsizce 
gezmem için bana bir 

araç almışlar.

Telefon uygulaması

Tekerleklerin ilerlemesini ve 
yön değiştirmek için farklı 
hızlarda hareket etmesini 
tekerlek motorları sağlar. 
Böylece robot programlandığı 
biçimde kolayca hareket eder. 

6 Robotun çalışması için 
gereken enerji bataryadan 
sağlanır. Batarya belirlenen 
doluluk oranının altına 
indiğinde robot şarj 
istasyonuna gider.

7 Robot, akıllı telefon 
uygulamasıyla ya da 
aygıt üzerindeki panel 
yardımıyla kontrol 
edilebilir. 
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Çoğu 
çim biçme robotunda, 

kesilen çimlerin biriktirildiği 
çim toplama ünitesi bulunmaz. 

Bu aygıtlar sık ve düzenli 
biçimde çalıştırıldığı için keserek 

çevreye saçtıkları küçük çim 
artıkları görüntü kirliliği 
oluşturmaz. Bu artıklar 

toprağa karışarak 
bahçedeki bitkileri 

besler.

Bıçak diski dairesel biçimde, 
dakikada 2.000 ila 4.000 dönüş 
yapabilir. Diskin yüksekliği 
ayarlanarak çimlerin farklı 
uzunlukta biçilmesi sağlanır.
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