Duisiince
Yoluyla Diger
Canlullarin
Hareketleri
Kontrol
Edilebilir mi?

Dr. Tuncay Baydemir

Koreli arastirmactlar insan
dustincesiyle bir hayvanin
hareketlerini uzaktan kontrol
edebilecek bir teknoloji

gelistirdi.

Arastirmacilar beyin-
bilgisayar arayuizleri tizerinde
¢alismalarina araliksiz devam
ediyor. Bu teknoloji insan
distincesini analiz ederek
makineleri kontrol etmek i¢in

kullantlyor.

Yeni bir arastirmada beyin-
bilgisayar araytizu ile
bilgisayar-beyin arayiziinin
birlesmesinin mimkin
oldugu gésterildi.

Bu sayede farkli canlt
tirlerinin beyinleri arasinda
islevsel bir baglantt

kurulmast saglanabilir.

Kore Yiiksek Bilim ve
Teknoloji Enstitiist (KAIST)
arastirmactlarindan
Cheol-Hu Kim, Phill-Seung
Lee ve arkadaslart,

insan beyninden gelen
sinyallerle hareketleri
yonlendirecek bir insan-
kaplumbaga etkilesim

sistemi gelistirdi.
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Aragtirmactlar bu calisgmada
hayvanun icguiduisel

kacts davranisint temel

alan bir sistem
kullanilmasint 6neriyor.
Calismada kaplumbagalarin
tercih edilmesinin

temel sebepleri olarak
yuksek bilissel yetenekleri ve
farkl dalga

boylarindaki isigt ayurt
edebilme 0Ozellikleri
gosteriliyor.

Insan-kaplumbaga
diizenedi basit olarak su
bilesenlerden olusuyor:
Kaplumbagdanin bulundugu
ortamt gergek zamanlt
olarak gosteren ve
beyin-bilgisayar arayuzinu
igeren bir bas monitéri

ile kaplumbagdaya takilan
sibernetik bir organizma
sistemi. Bu sistem
kaplumbaganun surtina
yerlestirilmis kamera,

kablosuz alict-verici,

bilgisayar kontrolli bir modiil,

pil ve lizerinde gorus
acikligt bulunan ve saga
sola 36 derece
donebilen siyah bir yar
silindirden olusuyor.

Sistem soyle ¢alistyor:
Kaplumbagdanin tzerine
yerlestirilmis kameradan
gelen gercek zamanl
gorunti monitore

iletilir. Bu gortinttler
monitorid kullanan kisinin
kaplumbaganin hareket
yonune karar vermesine
yardumct olur. Verilen
kararlar elektroensefalografi
(EEG) yardumyla analiz
edilerek komut haline
dontusturalar.
Beyin-bilgisayar araytzi
kaplumbaganin yolundaki
engellere gore ti¢ durumu
ayrt eder: Sol, sag

ve bos (yani“sola don”,
“saga don” ve “dliz devam”
et komutlart). Analiz edilen
yon talimatlan kablosuz
bagdlantt aracthigt ile iletilir ve
kaplumbaganin

diger yonlerdeki goriisit
siyah yart silindir aractigiyla
engellenir. Kaplumbaga
icgudusel olarak 1s1ga
dogru hareket eder ve
yonind buna gore ayarlar.
Glncellenmis gortinttiler
monitore iletilir ve

bu déngl kaplumbaganin
glizergahint belirler.
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Bu arastirma cesitli
ortamlarda (¢akul, cimen, s1§
su, orman) beyin-bilgisayar
arayuzleri kullanilarak
kaplumbagdalara yon
verilebilecedini gosteriyor.
Bu teknoloji konumlandirma
sistemlerinde, 6rnegin

askeri kegif ve gozlem
cihazlarinda ve arturilmis
gergeklik/sanal gerceklik
alanlarinda kullaniumak tizere
gelistirilebilir.

Kaplumbagaya takilan sistemi
olusturan bilesenler
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Renk izleme
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yari silindir
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