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Hi. Ancak tiim bu teknolojik
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Noromorfik hesaplama fikri ilk olarak 1980’lerde ortaya atildi. Carver
Mead’in “Analog VLS| and Neural Systems” kitabinda biyolojik sinir
sistemlerinin elektronik devrelere nasil uyarlanabilecegi tartisiimisti.
1990’larda ise bu alandaki ilk uygulamalar ortaya ¢ikmaya basladi.
Ornegin sinirsel modellemelerde kullanilan analog devreler, bugiin
noromorfik giplerin temelini olusturdu. Gliniimuizde Intel, IBM gibi

buylk sirketler bu teknolojiyi gelistirmeye devam ediyor. Bu siire
zarfinda néromorfik hesaplama teknolojisinin gelisimi, yapay zeka ve
makine 6grenimi gibi alanlardaki ilerlemelerle birleserek hiz kazandi.
Ozellikle 2010’lardan sonra derin 6grenme algoritmalarindaki
gelismeler, noromorfik sistemlerin daha verimli bir sekilde
kullanilmasini sagladi.
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Noromorfik Hesaplama
Nerelerde Kullanilabilir?

Otonom Araclar

Noromorfik ¢ipler, otonom araglarin gevrelerini
daha hizli ve etkili bir sekilde algilamasini saglar.
Bu sayede trafik kazalarinin 6nlenmesi ve enerji
tiiketiminin azaltiimasi mimkiin olabilir. Ornegin
bir noromorfik ¢ip, geleneksel bir islemciden ok
daha dustik enerjiyle karmasik bir gortintu isleme
gorevini yerine getirebilir.

Saghk Sektorii

Yapay zeka destekli noromorfik sistemler,
doktorlarin hastaliklari daha hizli teshis etmesine
yardimci olabilir. Ayrica kisisellestirilmis tedavi
planlarinin olusturulmasinda da kullanilabilir.
Ozellikle EEG ve EKG verilerinin analizi gibi
biyomedikal uygulamalarda néromorfik ¢ipler
bliytik bir potansiyele sahiptir. Epilepsi teshisi veya
kalp ritmi bozukluklarinin tespiti gibi alanlarda
hizli ve diistik enerji tiiketen analizler yapilabilir.

Robotik

Noromorfik giplerle donatilmis robotlar,
cevrelerindeki degisikliklere hizla adapte olabilir.
Ornegin bir iiretim hattinda calisan bir robot, yeni
bir gorev 6grendiginde yeniden programlanmasina
gerek olmadan kendini optimize edebilir. Bu
durum, endstriyel Gretim sireglerinin otonom
olarak gerceklestirilmesinde blyiik bir avantaj
saglar.

Akill Sehirler

Trafik yonetimi, enerji tasarrufu ve atik yonetimi
gibi alanlarda néromorfik hesaplama, sehirlerin
daha siirdurtlebilir hale gelmesine katki saglar.
Ornegin gercek zamanli veri isleme kapasitesi
sayesinde trafik yogunlugunu azaltmaya yonelik
anlik ¢ozlimler tretilebilir. Ayrica enerji tiiketimini
optimize eden akilli aydinlatma sistemleri de
noromorfik cipler sayesinde daha verimli hale
gelebilir.

Giivenlik Sistemleri

Noromorfik sistemler hata, saldiri ve degisen
durumlara uyum saglama konularinda geleneksel
yapay zeka algoritmalarina gore daha dayanikh
olabilir. Ornegin giivenlik sistemlerinde sahte veri
saldirilarina karsi ylksek direng gosterebilir.


















