ARAC TRAFIK

ISARETLERI VE ELEKTRONIK

KONTROL CIHAZLARI

emleketimiz siir'atli bir kalkinma

hamlesi vaptigi bu glnlerde, bu
kalkinmamn tabii neticesi olarak muhte-
Iif maksatlarla kullanilan tasit araglarmm
sayisi da hizla artmaktadie. 1965'de mem-
leketimizde 300,000 motorlu tagit varken
bu rakam 1971'de vaklasik olarak 300.000'¢
viikseltilmistir. Buna ilaveten bu hamle-
den ileri gelérek biiyiik schirlerde sana-
vinin gelismesiyle birlikte niifus ve is
hacminin artmasi zaten sayilan artan ta-
sit araglarmmin hareketini daha da yogun-
lastirmaktadir.

Biiyiik sehirlerin trafik problemlerinin
hallinde, vollarin genisletilmesi, yeni ve
daha kisa vol giizergahlannin agilmasy,
park yerleri agimas) oldufu gibi bu ga-
reler vaminda sehirigi ve sehirleraras: yol
gebekelerinde tasit araglanmin hareketle-
rininde bir diizene sokulmas: gerekmekie-
dir.

Arag trafiginin kontrolunda, ilk akla
gelen, diger konirol problemlerinde oldu-
gu gibi, insan giiclinden faydalanarak, vol
iizerine ve yol kavsaklanina trafik polis:
leri koymak ve bu polislerin arag trafigi-
ni diizenlemesini saglamasina galismakia:
dir, Ancak arag sayisinin artmasi vol se-
bekelerinin  gittikge karisik hal almas:
trafik polisleri ile bu diizenin saglanmas
imkansizlasmistir. Insan giiciinii takibe-
den ilk asama trafik polislerinin yerini
bagimsiz calisan trafik isaretlerinin alma-
sihir. Fakat bu asamada kansik trafik
diizenlenmesine bir g¢bziim getirememek-
tedir. Bu nedenle ilk Onceleri bir yol se-
bekesi boliimiiniin trafik hareketlerini
belll bir koordinasyon iginde galigtirlan
trafik isaretleri ile diizenlemek diisiiniil-
miistiir, Iste bu fikir ile birlikte arag tra-
fik hareketlerinin de belirli bir akici mo-
deli ile ele alip incelemek distintilmiigtiir,
Bu asama ile ortayva veni kavramlar qik-

34

KAYA ERK
Arayryrus Enstitiisii
Elekmrontk Uomwait

mug ve trafik hareketlerinin sistem agisin-
dan  matematik ve bilimsel gozitmler
aranmaya baslanmistir, Buna paralel ola-
rak trafik isaretlerine kumanda edecek
kamsik cihazlar kullamlmaya baslanmis-
ur. Diger taraltan elektronik teknolojisi-
nin zla gelismesi bu alanda da katkilar-
la sonuglanarak, bugiin butiin trafik isa-
retleri kumanda ve kontrol cihazlamnm
elektronik olarak gergeklestirilmesi sag-
lanmgtir. Elektronlk teknolojisinin sagla-
difh vararlardan biri de, rileler veya diger
mekanik usullerle gergeklestirilen cihaz-
lardan daha genis ve degisik olanaklara
sahip gok daha az yer kaphyan ve vapil-
masi kolay cihazlarin ortaya gikmasi ol
mustur, Bu gelisme sonucu ile bugiin en
kamsik vol sebekelerinin bile trafik isa-
retlerinin dilzenlenmesi elektronik beyin-
ler kullanmilmas: ile gerceklesmistir,

Kisaca arag trafik isaretleri ve bunla-
ra kumanda eden cihazlann gelismesini
anlattiktan spnra en basit vol sistemin-
den bashivarak bunlarnn diizenlenmesini
saghyan Kkontrol cihazlamnmn g¢alisma
prensiplerinl gozden gegirmek yararh ola-
caktir, Yol sebekelerinin arac ve vaya tra-
figi bakimindan diizenlenmesi gereken en
basit. birim bloklar ve bunlarla ilgili za-
man diagramlam Sekil-1-4'de gosteril-
migtir. Sekil la'da, ozellikle memleketi-
mizde ¢ok rastlamilan bir Tunel veya Dar
Gegit ele almmistir. Burada ana sorun,
tek serit trafige elverisli olan tiinel, kép-
ril gibi dar gegitlerde iki yonde gelen tra-
fii kontrol etmektir, $ekil 1b'de biyle
bir gegidin trafik isaretlerine kumanda
eden cihazin zaman diyagramu gosteril
mistir. Bir period dorde baéliinmiig olup,
1. bollimde A voniinden gelen trafiffe kir
miz1- sart lmbalar vanmakia ve kisa bir
miiddet sonra vesil bu yone gegis vermek-
tedir. 1I. zaman bélimii basinda yesil
flas etmekte sonra sarm ve kirmizi yan-
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maktadir. 11. zaman biriminde A ve B
vonlerine kirmizi vanmakta olup vesilde
gegmis araglanin gegidi gegislerini tamam-
lamak i¢in verilmis zaman siiresidir, 111
bolilmde ilkdnce kirmiz ile birlikte san
vanmakita ve bunu takiben yesil B yvoniin-
deki vasitalara gecis vermektedir. 111,
silre sonunda yesil flag sonra san ve kir-
miz1 vanarak IV. siire tamamlaminca pe-
riod basina donerek zaman diagrami ye-
niden baglamaktadir. Bu zaman diagram.
min siireleri arac¢ trafik yogunlugunun du-
rumu ile hesaplanmaktadir. Diger birim
bloklarin anlatilmasina gegmeden Once
burada ara¢ trafik yogunlugunu kaydeden
cihazlardan bahsetmek vararh olacakur.
Bu cihazlar aracin gecisi sirasinda, hava
ile (pnometik) veya elektrik sahasimin de-
gismesi ile (elektromanyetik ve elekiros
tatik) bir uvarma sinyali meydana geti
ren detektor ile bu uyarmalan sayan ve
kaydeden bir mekanik veya elektronik ki
simdan olusur. Bu detektorlerin uyar-
masi1 baz hallerde dar gegitlerin trafik
isaretlerine kumanda eden cihazlann
kontrolu igin kullanithr. Omegin  $ekil
1 a’'da gosterilen gegitte A yoniinden ge-
¢en araglara devamh yesil yakilarak ge-
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¢is Onceligi saglamr. B yoniinden gelen
bir ara¢ oldugu zaman bu ydne konmus
bir detektér uyarmasi ile isiklar ekil-1b
deki zaman diyagraminda gbsterilen ge-
kilde degismeye baslarlar, Bir period so-
nunda elektronik devreler istenilen bir
siire igin kilitlenirler, Omegin iic dakika
siire ile gelecek uyarmalarda calismazlar.
Bu sekilde B den arka arkaya gelecek
aracglarin gegisi de diizenlenmis olur,

Sekil - 2'de bir yaya gegidi ve ilgili za-
man divagram gosterilmistir. Bu gegitte
trafik isaretlerinin ¢alisma prensibi dar
gecitinkinin aymidir. Burada uvarmal sis-
tem vyayalar i¢in konacak bir diigme ile
saglamir. Devamli araclara gegis veren
isiklar bir yaya geldigiinde diigmeye bas-
makla verecefi uyarma sonucu isiklan
Sekil « 2b'eki divagrama uygun olarak
harekete gegirir. Bu sistemde de arag ge-
gisini sik sik durdurmamak igin bir kilit-
leme siiresi konmasi gereklidir.

Sekil-3'de bir T kavsagn gosterilmis-
tir. Bu kavsakta araglann sag ve sol do-
niigleri ile birlikte yaya gecitleri de goz-
oniine abinmagtir,

Sekil - 4 ve 5'de trafik sebekelerinde en
fazla rastlamilan dortlii bir kavsak ve bu



Resim 1 — Dortlii bir kavsak trafik isaretleri
kumanda cihazi.

kavsagin tralik isaretlerine kumanda ede
cek cihnzin degisik zaman diagramlan ve
ritmistir. Bu sekillerde de gortilecegi gibi
valmz basma dustinlildiigli zaman bile
disrtlt bir kavsagin trafik isaretlerinin
ditzenlenmesi karisik bir problem olmak-
tadir,

Simdl biitiin bu birim bloklann bir ve-
va birkagmdan olusmus basit bir yol se-
bekest  dilslinelim, Hersevden evvel bir
vonde sevreden araclarin biitlin  Kavsak-
larda durmasim onlemek i¢in 0 yondeki
vesil isiklamn zamanlamalarimin dikKatle
avarlanmas: gereklidir ki buna «Yesil Dal-
gas ady verilir. Bundan baska giiniin degi-
sik saatlerinde trafik yogunlugu belirli bir
bicim posterecektir. Bu bigime gore dii
suniilecek zaman divagramlan bir arava
getirilerek  bir grup trafik isaretlerine
kumanda edecek cihazmn programlan or-
tava gikacaktur, Degisik saatlere gore
ayarlanacak programlar giiniin 24 saatin.
de trafik isaretlerinin bahis konusu kave
sak grubunda arag trafiginin diizenlenme-
sini saghyacakur,

Daha biiviik vol sebekelerinde ve tra-
lik vogunluklarinin devaml degistigi hal
lerde sabit programlar ve kavsaklar gru-

Resim 2 — Trafik isaretieri kumanda cihazin-
dz kullamlan elektronik devre pliketi.

bu koordinattr cihazlam yerine uyarmar
ile degisen ve merkezi bir elektionik be-
vin e kumanda edilen programlar kulla:
rnilmaktadur.

Marmara Bilimsel ve Endiistriyel Aras-
pirma  Enstitiisi'niin Elektronik  Aragtir-
ma Unitesinde trafik isaretlerinin kuman-
da cihazlanimn prototipleri modern 1ek-
nolojinin uvgulamasina paralel bigimde
tam elektronik olarak geligtirilmig bulun-
maktachr. Resim V'de dortli bir kavsak
trafik isaretleri kumanda cihazi, Resim 2%
de ise tmitede vapihp bu cihazlarda kul-
lanilan elektronik devreler gorillmektedir,

Memileketimizde gittikge artan arag
sayis: ile devamly gelismekte olan sehir
ici ve sehir disi vol sebekelerinde trafik
sorunu hizh goziim isteyen bir problen)
haline gelmistir. Bu sebekelerin. modern
teknolojinin gerektirdigi sistemler yards-
mi ile techiz edilerek trafiffin diizenlen-
mesi gerekmektedir, Bu sistemlerin kus
rulmas: icin gerekli elektronik kumanda
cihazlammnim memleketimizde  vapilmasi
miimkiindiir. Bu suretle giin geclikge ka-
¢gimilmaz bir sorun haline gelen bu prob-
lem elektronik sanaviinin bu dalimn ge
lismesi ile bir ¢oziim bulacakur,

Medenivete -kiifretmeyiniz. O bize olaganiistii seyler getirdi, Medeni-
yet aslmda iyt bir sevdir, tehlikeli olan onun i¢inde kaybolmarnmezder,
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