Yazimizda, eksenin 26 bin yildaki dénme
hareketinden dolayi yildizlarin yerlerinin zaman
iginde geriledigine deginmistik. Bu hareketden
dolayi simdi, zenitde bulunan bir yildiz bir sene

sonra simdiki zamandan yaklagik 3, 4 saniye
sonra zenite girer. Uzun zamanlar gegmeden, bu
hareketin etkisini haritamizda izleyemeyecegi-
mizden bu ézellige aneak bu kadar deginiyoruz.
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ibemetik’ten s6z ederken ya da Elektronik

" Beyin calismalarindan bilgi iletirken, genel-

likle, Prof. Wiener'in bu konudaki gérislerine yer
verilir ve :

— Sibernetik  Biliminin
Wiener'e gore. ..

denilerek, onun goriislerine ozel bir ilgi
gosterilir,

Gercekten de, biitiin sibernetikgiler bilirler
ki, bu bilimin kurucusu ve babasi, Wiener'dir. Bu
nedenle de onu "Sibernetik’in Babasi” diye
anarlar. Yalniz saygi ile anmakla kalmazlar.
Herhangi bir yeni bulus Uzerinde caligmaya
yoneldiklerinde,

— Acaba, Wiener nasil dilstintirdt 7

diverek, onun kitaplanni kanstirmaya ve
fikirlerinden bir seyler kapmaya calisirlar,

Ancak, ayni sibernetikgilerin, biiyiik bir saygi
gosterdikleri ikinci bir bilgin daha vardir. O da
Prof. Dr. Ross Ashby'dir.

Prof. Norbert Wiener, Amerika’da 1894
yilinda Columbia’da dogmug ve Felsefe Doktorasi
yaptiktan sonra Matematik kirslisline gecmis
MI.T. (Massachusets Teknoloji Enstitiisii)nde
Matematik Profesorii olarak galismigti.

Prof. Ross Ashby ise, Ingiltere’de 1903 yilinda
Londra‘da dogmus ve Tip alaminda &grenimini
tamamladiktan sonra Noroloji uzmam olmus,
Gloucester kentinde Barnwood House Hastane-
sinde Psikiyatri arastirmalar Laboratuvan Miidi-
ril olmus ve Néroloji Kiirstisti Profesdrli olarak
gorey yaparken Sibernetik konusunda iki ilging
eser vermistir. Bunlardan biri, 1952 yilinda
vayinladigi “Design for a Brain” ([Bir Beyin
Taslagi) adim tasimakta, digeri ise 1956 yilinda
yayinladigr “Introduction to Cybernetics” (Siber-
netik’'e Girig) ad ile taninmaktadir,

Bir noktayr hemen belirtelim : Prof. Wiener
bir matematikgi oldugu halde, ¢ok iyi bir fizik,
elektronik ve néroloji bilgisine sahip idi. Prof.
Ashby ise, bir nérolog oldugu halde cok iyi

babasi Norbert

elektrik ve elektronik bilgisine sahip idi. Zaten,
Sibernetik’in en ilging yoni, bu bilim ile ugrasiyt
secenleri, Noroloji, Psikoloji, Matematik, Elek-
trik ve Elektronik bilimi hakkinda bilgi edinmeye
zorunlu birakmasidir, Clinkil, bu bilimin galisma
konusu : “Insanlarda ve Makinelerde Karsihkh
Haberlesme, Kontrol ve Denge Kurma Durum-
lan“min incelenmesidir.

Prof. Ross Ashby, “Karsilikli Denge Kurma
Durumu”nun, gok yiksek bir diizeyde cereyan
ettigini gbrmiis, organlar arasinda denge kurul-
duktan sonra, bu organlar arasinda ve onlann
tistiinde yeni bir denge durumu kuruldugunu
saptamistir. Bu nedenle de bu yiiksek diizeydeki
denge durumunu, “Ultrastability” (Ustiin Denge
Durumu) olarak tanimlamisti. Ashby, bu “Ustiin
Denge Durumu’ ile Sibernetik’e ¢ok bliyik
katkilarda bulunmus oldugundan, bilim evreni
iginde gok bivyiik bir yer almustir.

Prof. Ashby’'nin, calismalari ile bilim evre-
nine neler kazandirmig oldugunu incelemeye
gecmeden once, bu gok ilging “Ustiin Denge
Durumu’nun, nasil bir ey oldugunu arastiralim.

Ne demektir “Ustiin Denge Durumu” ?..

Bu konuda, herhangi bir tanimlamaya gir-
meksizin, kendi organizmamizin isleyisine kisa
bir g6z atalim: Bildiginiz gibi, organizmamiz
iginde bulunan gesitli organlar arasindaki bilgi
alig-verisi, “Sinir Sistemi” yolu ile olmaktadir.
Sinir Sistemi icinde akan, “Animal Elektrik
Akimlan”, ¢ok biiyiik bir hizla, organlar arasinda
bilgi tasichgindan, o organlar arasinda “Denge
Durumu” saglanmakta, bodylece organlanin isle-
yisi ve "Yasamin Sirdlrlilmesi” olanagi da
meydana gelmektedir.

Animal Elektrik Akimini ileten sinirde,
morfolojik ya da kimyasal bir degisme oldugun-
da, ya da bu sinir herhangi bir fizyolojik etkiyle
karsilastiginda, sinir metabolizmasinda bir diis-
me goriilmektedir. Bu yiizden, onun uyarabilme
ve bilgi iletme yeteneginde bir azalma olmakta,



bazan ise, bu yetenegi tamamen kaybolmaktadir.
Fizyoloji ve Néroloji biliminde, bu duruma
“Elektriksel Dejenerasyon” adi verilmektedir.
Ancak, Fizyolog, Nérolog ve Operat&rler, sinir-
deki “Akim lletisi”nin ne derecede &nemli
oldugunu ve organizmamizin bu konuda ne
kadar cesitli “Haberlesme ve Denge Kurma
Durumlari’na sahip bulundugunu, ¢ok iyi bil-
mektedirler. Bu nedenle de, sinir pargalanmas:
ya da bozulmasi olaylarinda, “Animal Elektrik
Akimlar”ni, hemen, baska bir sinir yolundan
saglamaya bakarlar. Konu hakkinda, daha ayrin-
tih bilgi edinebilmek igin, bir fizyoloji kitabin-
dan, asagidaki satirlan izleyelim :

“.. Operatdriin, kesilmis sinir liflerini, birbi-
rine dikmekten amaci, bir yarayt kapamak degil,
yalmzca, yeni sekillenecek olan sinir'e, dogru bir
yol gistermektir. Gergekten, eksik olan bir sinir
pargasi yerine, bir damar pargasi, (hatta sun’i bir
kilif bile) kullanilabilir. Bazan, rejenere olan
sinire, yanlis bir yol da gésterilebilir ve bu dnemli
olay, tedavide uygulanir. Bir sinirin yolu tama-
men harap olmussa, komgu sinirin bir kismi
kesilip oraya dikilir ve fel¢'ler iyilesir. Ornek
olarak, yliz kaslanm idare eden N, Facialis'in
felcinde, kiirek kemigi kaslarini idare eden
N. Accessorius'tan lifler alinir ve buraya iletilir,
Baslangicta, o kisi, omuzunu oynatirken yiiziinii;
yiiziinli kimildatmak istediginde de omuzunu
oynatir. Fakat, yavas, yavas, bu yeni innervas-
yonu Ogrenir..” (1),

Su ilging o6rnek, yiiz sinirleri yolu ile
yliziimiize iletilen “animal elektrik akimlari”nin
gidis - gelisinde bir anza oldugu anda, bu akimin,
kiirek kemigi kaslarini yoneten baska bir sinir
yolundan saglanabildigini ve organizmamizin
kisa bir siire sonra dengesini saglayabildigini
gostermektedir. Zaten, biraz dikkat edildiginde,
“Canl” achm verdigimiz varliklarinin, tiiminin,
“Yaganti"lanmi, i¢ ve dis gevrelerden gelen
“Etkilere (ya da bilgilere) g&re ayarlayarak”
siirdiirebildikleri goriilmektedir. Nitekim, bun-
dan tam yliz yil 6nce, Unll Fransiz Fizyologu ve
Filozofu Claude Bernard (1813 - 1878), “canli
varliklarin, son derecede karisik ayni derecede de
hassas mekanizmalarla, i¢ ve dis etkenlere karsi
bir takim ayarlamalar yaparak yasantisini stirdiir-
diiglini” ileri siirmiisti. Dr. Claude Bernard,
“canh” varhgin, bu “Denge Kurma” ve “Ayarlama
Yapma” yetenegini kaybettigi anda, yasamim
silrdiremeyecegini de soyle belirtmisti :

.. Oltiimiin sebebi, ancak, organizmadaki
eleman ya da doku'larin, kendi fizyolojik
duyarhigini kaybetmis olmas) ve bundan dolay
da yasami saglayan olaylarin dagilmis olmasi ile

anlasilabilir. " (2).

Claude Bernard, “canli” varligin, i¢ ve dis
etkenlere kargt kendini ayarlayarak “Cevreye
Uyumda Bulunma ve Denge Kurma Durumu”na
“Homeostasis” adini vermisti. Latince'de, insan‘a
“Homo”; durum va da denge'ye ise "Status”
denilmesinden esinlenerek, organizmanin “Kendi
Kendine Ayarlama Yaparak Denge Kurmasi“na
“Homeostasis” adinin verilmesi, Fizyoloji bili-
minde benimsenmis ve o tarihten beri de bu
sekilde kullanilir olmustur. Gintiméiz  bilim
dilinde “Homeostasis” denilince, hemen “Canl
Varhklarin Cevrelerine Uyumda Bulunma ve
Denge Kurma Yetenekleri”nin anlatilmak isten-
digi,” anlasiimaktadir.

Yukarida, organizmamizin, “Ustiin Denge
Kurma Durumu”na ilging bir &rnek vermek lizere
“Yiiz Felci” olayim ele almistik. Simdi de bir
basgka &rnegi “Is1 Regiilasyonu” (Is1 Ayarlamasi)
olayini ele alalim. Cok iyi bildiginiz gibi, insan,
ister kizgin g¢ollerde + 40 derecede, isterse,
kutuplarda — 40 derecede bulunsun, bedenin-
deki 151, degismemekte ve asagi yukan 37
derecede olan temperatiiriinii, aynen koruyabil-
mektedir. O insan'in, bulundugu cevrede isi
artigl zaman, organizma, hemen “Terleme Olay”
na basvurarak, “Denge Durumu’nu korumaya
calismaktadir. Acaba, bu “Terleme Olayi” ile,
“Denge Durumu" nasil saglanabilmektedir ? He-
men cevaplayalim :

— Derideki siviyt buharlastirmak suretiyle
kalori kaybetmekle !..

“Terleme Olayi”, ter bezlerinin ¢alismast
sonunda, derideki siviyi buharlastirmakta, konu-
muz yéniinden ilging tarafi, “Organizma lgindeki
Kalorinin Kaybolmasi“nmi saglamaktadir. Daha
ayrintili | bilgi edinebilmek igin, biraz &nce
bagvurdugumuz Fizyoloji kitabinin bir kag yap-
ragim daha cevirelim :

“.. Cevrenin temperatbrii, ne kadar artarsa,
15t kaybi o kadar azalir ve basit 1si iletisi, bedenin
temperatiiriint, belirli bir durumda tutmak igin
vetmez. Bu kosullar altinda, bedenin, fazla
isinmasina kargi koyan, en etkili olay, “Terleme”
dir. Terleme olayinda,. etkili olan, “Su Kaybi”
degil, “Suyun Buharlagmasi”dir. Bir kilogram
suyun buharlagmasiyle 585 biiyik kalori kaybol-
duguna gbre, rnek olarak bes litre terin ifrazi ve
buharlagmasi ele alinacak olursa, sonugta,
normal yasantida ancak 24 saatlik bir siirede
meydana gelen 2800 kalori, bir anda disariya
cikarilmakta ve béylece de, bedenin isis1, belirli
bir durumda tutulmaktadir..” (3).

Bu agiklamadan da anliyoruz ki, organizma-
nin, “Cevreye Uyumda Bulunabilmesi” igin
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gesitli “Kontrol” ve “Ayarlamalar Yapma' yete-
negi vardir. Organizmamizda, bu yetenekleri ile,
(kisaca Homeostasis'i ile) cgevresine uyumda
bulunabilmekte ve yasantisini sirdiirebilmek-
tedir,

Orneklere béylece isaret ettikten sonra,
Ingiliz Sibernetikgisi ve Néroloji Profestril Dr.
Ross ‘Ashby’nin, “Ustlin Denge Durumu”nu nasil
tamimladigina gegebiliriz.

Dr. Ashby, organizmanin, g¢ok sayidaki
“Denge Durumuna Sahip Olma” yetenegini, ¢ok
ilgi cekici bulmus ve ozellikle “Cesitli Denge
Durumlannin Hangi Haberlesme Yonleri lle
Saglandig)” Gizerinde durmustu. Yaptigi ¢alisma-
lar sonunda, organizmamizin iginde, “Geri Bir
Merkez |le Bilgi Alig-Verisi” (Feed-Back Sistemi)
yolu ile, cgesitli organlar arasinda, durmaksizin
“Haberlesme” cereyan ettigini sezinlemisti. Dr.
Ashby’e gore, organizmamiz iginde bir takim
“Ara Sistemler” vardi. Bu sistemlerin istiinde,
onlar diizenleyen “Ana Sistemler” bulunuyordu.
Biitiin bu sistemlerin {stlinde ise, onlann
hepsinin  “Cesitli Denge Durumlarina Karj,
Organizmamin © Tamamim  Diizenleyen”  bir
“Ustiin Denge Durumu Sistemi” (Ultrastability)
vardi. Uzun yillar alan caligma ve incelemeleri
sonunda, Ashby, organizmanin, i¢ ve dis cevre
ile olan iligkisini, séylece saptamsti :

“_. Organizma, bu gevreyi, “Ustlin Bir Denge
Durumu” (Ultra-Stability) esaslanini uygulayabi-
lecek bir bicimde baglamistir. Bdylece, (belirli
dlgiiler iginde, zorunlu olarak degisebilen sistem-
ler diginda) biitiin denge durumlarini degistire-
bilecek. ikinci bir “Geri Merkezle Haberlesme
Sistemi” (Feed-Back Diizeni)ne sahip bulunmak-
tadir..” (4).

Cok kisa gibi gbzliken bu agiklamadan
anliyoruz ki, Prof. Ashby igin, dikkate alinmasi
gereken sey, valnizca, “Organizma’nin Denge
Kurmasi” degildir. “Denge Kurmay: saglayan,
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her bir “Ara Sistem”in {stiinde olan ve “Cesitli
Denge Durumlarini Birbirlerine Baglayan” ikinci
bir “Feed-Back Sistemi“dir, ki, gercekte Ashby
igin dnemli olan, bu “lkinci Feed-Back Sistemi”
dir. Iki denge durumu arasindaki denge durumla-
rini saglayan, bu ikinci Feed-Back Sistemi ile, o
iki organ arasinda “Ostiin Bir Denge Durumu”
(Ultra-Stability) meydana gelmektedir. Aymi bi-
cimde bu “lkinci Feed-Back Sistemleri” {istiin-
deki yeni Feed-Back Sistemleri ile, bu sistemler
tistinde de “Daha Ostiin Bir Denge Durumu”
kurulabilmesi saglanmaktadir,

Prof. Ashby, “Cesitli Denge Durumlan Ara-
sindaki Ustiin Denge Durumu’nu, basit bir 6rnek
vermek {izere, (¢l bir sistem halinde sekillendi-
rerek aciklamaya galismaktadir,

Yukanida, Ashby'nin N&roloji Profeséril oldu-
gu halde cok iyi elektrik, fizik ve elektronik
bilgisine sahip bulunduguna deginmistik. lste,
Ashby, bu bilgilerinin 15181 altinda, asagidaki
sekli, basit bir elektro-mekanik yapi halinde
cizmektedir. Sekilde (S) harfi ile gdsterilen (A),
{B) ve (C) sistemleri, ti¢ ayn “Ana Sistem” olarak
ele alinmaktadir. Ashby, &nce, bu {i¢ sistem’den
ikisi arasinda cereyan eden "Bilgi Alis-Verisi” ve
béylece “Kargiikli Denge Kurma Durumu’nu
incelemekte, ondan sonra da liglincii sistem ile
olan iliskilerine gegcmektedir.

Sekilde (A), (B) ve [C) olarak gdsterilen lig
“Ana Sistem”den birinde, bir degisme oldugu
anda, bu degisiklik, hemen, o sistemin dogrudan
dogruya bagh bulundugu diger sisteme de etki
yvapmakta ve bodylece de diger sistemlerin
hepsinde de “Yeni Bir Denge Ayarlamasi”na
sebep olmaktadir. Bu sistemlerin ¢alisma bigim-
lerini ve birbirlerinin dengesini nasil ayarladikla-
rint, soylece izlivoruz :

*  Sekildeki. (A) ve (C)vi, karsilikli dikkate
aldigimizda, su ilging durumu gorebiliriz. {A) ile
(C). dogrudan dogruya birbirleriyle bir baglantida
bulunmadiklan halde, bir “Ara Sistem” olan (B)
sistemi ile (B sisteminden yararlanarak) birbirle-
rivle baglant1 halindedirler. Bu sistem siirekli
olmayip, aralikli bir bigimde islemektedir. Bir an
icin (B)nin, ilk kez (A)Yya etkide bulunmus
oldugunu sanalim. Bunlarin meydana getirecegi
“Ustiin Denge Durumu’ bir terminale ulasacak-
tir. Simdi de (B) ve (C)'nin etkilerini inceleyelim.
Eger, (B)'nin mekanik hareketleri, (C)'nin meka-
nik hareketleri ile birlikte oluyorsa, o zaman, (B)
ile (C)'yi, “Birlikte Degistirebilen Bir Denge
Alani” meydana geliyor demektir. Bu durumda,
(B)'nin mekanik hareketleri, esas denge kurmus
oldugu (A) ile “Denge Durumu Baglantisi”
saglanincaya dek devam edecektir. Fakat, eger,
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(BYnin durumu, (C) ile birlikte bir “Denge”
meydana getirmemis olsaydi, (B), gesitli durum-
lara déniisiip duracakti. Bundan c¢ikardigimiz
sonug su oluyor : Ancak, (A) ile (C)nin her
ikisinin “Denge Durumlan” da aym degeri
aldiklart anda, (B)'nin mekanik hareketlerinin
doniismesi duracaktir..” (4).

Dr. Ashby, bu cok basit “Denge Durumu”
nun, organizma yapisi icinde, cok daha gelismis
bir durumda ve binlerce ve binlerce “Kargihkli
Denge Durumlan” halinde cereyan etmekte
oldugunu belirttikten sonra, ayni sistemin maki-
nelerde de kurulabilecegini ve makinelerde de
“Ustlin Denge Durumu”nun meydana getirilebi-
lecegini ileri stirmiistii. Bilgin, uzun bir ¢calisma
sonunda “Homeostat” adimi verdigi makineyi
icad etmis ve bu makinenin, kendi kendine
390.625 ayri yoldan "Haberlesme’ yaparak, kendi
denge durumunu, kendisinin saglayabildigini
gostermisti. (Bu konuda, Bilim ve Teknik'in 68.
sayisindaki yvazimizda oldukga bilgi iletmeye
caligmistik), Burada “Homeostat”"in 390.625 ayri
yoldan “Bilgi Als-Verisi” kurarak hareketini
saglamasi konusu izerinde yeniden durmayaca-
giz. Konumuz, “Ustiin Denge Durumu” oldugu
igin, yalmizca “Cesitli Denge Kurma Sistemleri”
nin, birbirlerine yaptigi etki sonunda “Ustiin Bir
Denge Durumu”nun nasil meydana geldigini
aragtirmaya galisacagiz.

Prof. Ashby, “Cesitli Sistemler Arasindaki
Denge Durumu”nu ve denge durumlarinin birbir-
lerine “Etkisi”ni, asagidaki sekli gizerek goster-
mevye calismaktadir. Sekilde, (2) ve (3) numara-
daki yatay cizgiler, yukariya dogru hareketi

onleyen merkez cizgileri durumundadir. (U)
lizerindeki dikey gizgiler, (1) inci tinitedeki “Tek
Secici” [Uniselector) nin “Degisme Kayitlari”m
belirtmektedir. (D) ise, operatdr tarafindan
vapilan bozucu bir etkiden sonra, "Biitiin
Sistem’deki Denge”yi gbstermektedir.

Bu bilgiyi edindikten sonra, simdi asagidaki
sekili incelemeye gegelim :

Sekildeki {i¢ {inite, birbirleriyle 6yle baglant:
igindedirler ki, meydana gelen etkileri bir
divagram (zerinde cizmeye c¢ahgsa idik, bu
divagram 2 €5 1 5 3 seklinde olacakt:,
Ashby, (2) ile (3)'iin, (1) lizerindeki etkisini ayira-
bilmek icin, (2) ile [3) de potansiyel gukurlar
saptarmigtir. $6yle ki, (1), yukariya ya da asagiya
dogru hareket ettiginde, bunlar, yalnizca “Dogru
Olan Hareket”i kaydedebilecektir. Eger (1),
merkez cizgisinin Ustlinde ise, (bu durum sekilde
kink cizgilerle gosterilmistir) (1) ve (2), birbirle-
rine etki yapmaktadirlar ve (3) bagimsiz bir
durumdadir. Fakat, eger, (1), merkez gizgisinin
altinda ise, o zaman (1) ve (3) birbirlerine etki
yapmaktadirlar, (2) ise bagimsiz bir durumdadir.

Iste, Ashby, sistemlerin kargilikli etkisi so-
nunda “Karsilikli Birbirini Ayarlama” ve “Ustlin
Denge Durumu”nun nasil meydana gelebilece-
gini sbylece agiklamaktadir

“.. Akim, (]) ye kadar geldiginde, (1) ve (2)
degisken sistemler halindedir ve kritik durum,
bozulmustur. lkinci “Uniselector” baglants (K)
da, (1) ve (2) degismez durumdadir. Fakat (1) ile
(3) degisken durumdadir. Ondan sonra gelen (L)
durumunda, (1) ve (3) degismez durumdadir.
Fakat, bu kez de (1) ve (2) degisken duruma
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gegmislerdir. Daha sonraki (M) pozisyonunda,
durum giderilememistir. Ancak (N) pozisyonun-
da, her iki sistemi de degismez duruma getiren
baglanti saglanmuistir..” (5).

Yukanda, Ashby'nin, bir ka¢ kez “Uniselec-
tor” (Tek Segici) kelimesini kullandii gdztimiiz-
den kagmamistir. Bu nedenle de ¢ok hakl olarak
yeni bir soru akla gelmektedir.

— Nedir bu "Tek Segicilik” 7.,

Isin, en dnemli yeri de burasi zaten.

Soyle diyelim : Bir sistem igine dyle bir aygit
koyunuz ki, bu aygit sol yénden bir etki gelip onu
saff tarafa dogru ittiginde, bu aygit hemen
kendiliginden, sol taraftan sap tarafa dogru
direnmede bulunacak; ya da tam tersine, etki,
onu sol tarafa dogru ittiginde, yine kendiligin-
den, ama bu kez sag taraftan sol tarafa dogru
direnmede bulunacak; bir sekilde ayarlanmis
olsun,

Iste, bu aygitin yaptigs gdrev, “Tek Seci-
cilik“tir.

Bir baska 6rnek alalim : Bu aygit ise,
cevredeki 151 ylikseldigi anda, ig tarafta isi
dstirlicti (Sogutucu) motorlan ¢alistiracak; ya da
tam tersine, cevredeki s azaldiginda, i taraftaki
151 ylikseltici motorlar galistiracak; bir bigimde
vapilmig olsun. (Buzdolaplarindaki Termostat ve
Organizmamizda terleme olayini meydana geti-
ren Isi Regllatérll gibi).

Bu aygitlarin yaptigi gérev de “Tek Seci-
cilik“tir.

Uglincil bir 6rnek olarak da Voltaj Reglilator-
lerini alalim.

Bu aygitlar da, cevredeki akimda Voltaj
diistigt anda, lambalari yanik tutabilmek igin
kendiliginden voltaji yiikselten; ya da tam tersine
voltaj yikseldigi anda, kendiliginden voltaji
diisiiren bir sekilde diizenlenmis olsun.

Bu Regillatérlerin yaptigi gbrev de “Tek Segi-
cilik™tir.

Bu aygitlarin hangisini ele alirsak alalim,
calisma dizenlerini sdylece bzetleyebiliriz -
Cevresindeki ikili “Denge Durumu”nun hangisin-
den yeni bir etkilenme duyuyorsa, bu aygitiar
hemen ise karigmakta ve “O Dengeyi Korumaya

Devam Etmektedir. $imdi bu “Tek Segici”
aygitlarin, baska “Tek Segici” aygitlarla birlikte
ve kendilerinin de tistiinde olan basgka bir "Tek
Secici” aygita bagh bulundugunu dilsiinelim. O
zaman, bu “Ust Tek Segici”, alttaki “Tek Secici-
ler”in denge durumlarnni ayarliyan “Ust Tek

Secici”, bir baska deyisle “Ustiin Denge Durumu

Avyeiti” olacaktir.

Sanirim, igin sonucuna ulagtik.

Iste, diyor, Ashby, nasil, organizmamiz
icinde, ¢esitli “Denge Durumlari Merkezleri”n-
den gelen bilgilere gére bu merkezlerin dengele-
rini ayarliyan “Tek Segici Ustlin Merkezler” ve
onlann da dstiinde “Ustiin Denge Durumu
Merkezleri” varsa, (ki, Ashby, bu durumu
Multistability olarak adlandirmaktadir). Makine-
lerde de ayni sistem kurulabilir |,

— Peki ama, bundan ne gikar ?

Diye dustiniilebilir.

Bundan su sonug gikar ki, makineler, béyle-
sine fistiin denge durumlarina sahip (Multistabil)
olduklari anda, yalniz kendi calismalarindaki
hatalani dilzeltmekle kalmazlar, bu “Cok Ustiin
Denge Durumlari”nin giiglerine gére, kendilerini
tamir bile edebilirler |

Sakin hayret etmeyin, Sibernetikgilerin bil-
yiik bir kismi, son yillarda israrla “Kendilerini
Tamir Eden Makineler” konusu iistiinde galisip
durmaktalar.

Evet, Sibernetik’in kurucusu Norbert Wiener,
hakh olarak “Sibernetik’in Babasi” olarak tani-
niyor

O halde, “Ustiin Denge Durumu’nu saptayan
Ross Ashby'e, siz; hangi sifati uygun buluyor-
sunuz ? !
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