Eylul-Ekim-Kasim 2005 sayilarinda ¢izgi izleyen robotun mekanik ve elektronik aksamlari anlatilmis, yazilim asamasi igin ise kisaca
bilgi verimisti (pdf formlarin1 www.biltek.tubitak.gov.tr/tekno tezgah/ adresinde bulabilirsiniz). Yazilim asamasinin biraz daha
ayrintili verilmesini isteyen arkadaslariniz oldu. Bu sayida 6rnek bir program verilecek, ama mutlaka 6nceki sayfalari okumaniz
gerekiyor. “Gelecegin buzdolaplarinda ne gibi yenilikler olsun istersiniz?” sorusuna, ismet Sahin c¢6ziim olarak hareketli raf
sistemini 6nermis. Sizin de ¢6ziim 6nerilerinizi bekliyoruz.

Sizden Gelenler

(Nevzat Kocasarac)

Robotun teknik aksamlar1 hazirlandiktan sonra PIC
tizerinde yazilim yapilir. BASIC, ASSEMBLY ve C
dilinde yazilim yapilabilir (Biz C dilini kullanmanizi
Oneriyoruz). Bir programlama dilini sectikten sonra
yapilmasi gereken robotun diistince yapisini sematik
olarak hazirlamaktir. Daha sonrada bu sema esliginde
program olusturulur.
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Asagida ¢izgi izleyen robot yapiminda kullanabileceginiz bir
PIC16F84A Yazilimi 6rnegi verilmistir.
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