' P tomatik debreyaj ile donatilmis olan bir otomotif arag fizer'nde vites degistir-
L7 meleri siiriicti igin daha kolay ve daha az vorucudur, Bunun disinda bosta
calisirma ve vites kollarini harekete getirme sirasinda debreyajin otomatik sekilde
besalmasindan 6tiirli bu sistemin kullamlmas: halinde aracm gofér mahallinde bir
pedalin bulundurulmas: zorunlugu da ortadan kalkmaktadir,

Genellikle otomatik debreyaj donamimlarmin kullamimas) halinde mekanik,
pnomatik, hidrolik veya elektromanyctik gahsan kumanda sistemlerinin yam ba-
sinda merkezkag kuvvetiyle veya hidrolik veya muknatislanmis toz ile galisan bir
yol verme kavramasimun da bulunmas: gerekir.

SAXOMAT adhi otomatik debreyaj sisteminde, yol verme sirasinda merkezkag
kuvvetiyle ¢alisan bir yol verme kavramasi kullamlir. Devir sayisimmn belirli bir
defiere erismesi halinde sistemde bulunan makara seklindeki afarbklar disariya dog-
ru firlamasi sonunda bask: plakasinin, volana (volan gévdesine) oturmasi saglanir.
Devir sayisimin diigmesi halinde baglanti kendilifinden ¢bziiliir.

Yokus inerken bir frenleme etkisini saglayabilmek icin sanzuman milinin devir
sayismin, motor ana mili devir sayisim1 gegmesi halinde motor ana milini, sanzuman
miline kilitleyen bir avara diizeni (Freilauf) mevcuttur.

Baglama kavramas) da yol verme sirasinda vakuum ile kumanda edilen bir
uzakdan kumanda donammi lle (servomotor ile) galistinlarak devreye sokulur, Ku-
manda koluna (Sekil No. 3) dokunmak suretiyle devreyi kapatan bir kontakt, elek-
tromanyetik bir bobini akim altinda birakir. Bu bobin, bir ventili saffa veya sola
gevirmek suretiyle motor emme borusu ile serovimotor denammi arasindaki bag-
lantiyi saglar, Servomotor membramnmn bir tarafi vakuum, ¢biir tarah ise atmosfe-
rik basing altinda bulunacagindan, kumanda kolunun sbostas durumunda bulun-
mast saglanmig olur. Kumanda kolundan elin gekilmesiyle birlikte elektromanyetik
bobine gelen akim kesilerek ventil sola veya safa kaydinlarak motor emme boru-
suyle servomotor mekanizmas: arasindaki baglanti ¢oziilmiis olur, Cok ince bir
delik ile donatilmus bir kiiglik memeden, o ana kadar vakuum altunda bulunan
servomotora yavag yavas hava dolar. Membranm her iki tarafindan esit bir basing
(atmosferik ba.smq) olusmus oldugundan kumanda kolu kcndjhginden «devredes
durumuna girer. Gaza basmak suretiyle karbiiratdriin hava konisinde meydana
gelen vakuumun, Bzel bir boru domanimiyle yardimc: membrana verilerek, bu
membrana verilerek, bu membram etkileyeceginden ve bu sekilde yardimer memb-
ramin ventil (b)'yi galistirarak servemotor donamimma daha ¢abuk atmosferik hava
verilmesi miimkiin kihnacagindan kavrama baglama olay) da hizlandinlmis olur.
{b) ventilinin kurma yayim, bir ayar vidasi yardimiyle ayarlamak suretiyle ventili
calistiracak olan vakuum degerinin istenilen gekilde ayarlanmas: olagandir,
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Sakll No. 1 Otomatfk debroyn] [(siatem SAXOMAT)

Vites kolu

f Karbiiratde have konisl
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Motor emme barusu
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Galigtirma kolu

Sakil No. 3 — Otomatik SAXOMAT debreyaj cal



