T no - Ya§am Osman Topag

Robot istilasi

Kiiclik robotlar hayal edin.

Bazilari ugabiliyor, bazilarinin elleri
var, bazilar da tirmanmakta usta.
Sonra bunlarin kendi aralarinda
iletisim kurabildigini ve gorev
paylasimi yapabildiklerini diigtintn.
Avrupa Komisyonu tarafindan
desteklenen swarm-bots projesi
kapsaminda tasarlanan robotlari,
hazirlanan senaryo geregi
“kitapliktan bir kitap ¢alma” gorevini
yerine getirirken gosteren video,
2011 Yapay Zeka Konferansi’nda en
iyi video 6duliind aldi. Asagidaki
linkte bulabileceginiz bu videoda
robotlarin verilen senaryoyu bilim-
kurgu filmlerinde olan bitenleri
aratmayacak bir ustalikla nasil
yerine getirdigini goreceksiniz.
Filmde Ug tiir robot kullanilmis,
ellerini kullanan Hand-Bot, yerde
hizl hareket edebilen Foot-Bot ve
helikopter gibi ucabilen Eye-Bot.
Hand-Bot'lar ellerini kullanarak dik
ylizeylere tirmanabiliyor. Ayrica
manyetik basliklarini tavana yapistirip
kendilerini yukari cekebiliyorlar.
Uzerlerindeki 2 pervane sayesinde,
tavanda asili iken 360”lik donusgler
yapabiliyorlar. Foot-Bot'lar ise yerde
hizla hareket edebilen ve etrafini
360° algilayabilen sensorleri olan
robotlar. Foot-Bot'lar ayrica diger
Bot'lara baglanarak ortak hareket
etmelerini saglayacak baglanti
noktalari ile cevrelenmis. Eye-Bot'lar
ise, komuta merkezi gibi calisan
birer ucan robot. Ozel ekipmanlari
sayesinde kendilerini tavana da
sabitleyebilen bu robotlarin
Uzerlerinde, bir kamera, kizil6tesi
uzaklik 6lcen sensorler ve sonar var.
Bu algilayicilar sayesinde Eye-Bot,
hedef hakkinda bilgi toplayip gorevli
diger robotlara iletiyor. Bu ekip
calismasini mutlaka izlemelisiniz:.
goo.gl/MFNE8
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|[EEE 802-22:
Kablosuz
Bolgesel Alan
Agi

Uluslararasi standardizasyon
organizasyonu |EEE

(Institute of Electrical and Electronics
Engineers-Elektrik ve Elektronik
Miihendisleri Enstittisu),

802-22 WRAN (Wireless Regional Area
Network-Kablosuz Bolgesel Alan Ag)
kablosuz ag standardi olusturma
calismalarinin tamamlandigini
acikladi. 2004 yilindan beri tizerinde
calisilan protokol, VHF/UHF
bantlarinda, 54-698 MHz frekanslar

arasinda calisiyor ve 100 km'lik bir
alanda etkin olarak calisabiliyor.

Bu da 31.000 km2den fazla bir

alana kablosuz internet hizmeti
verilebilecedi anlamina geliyor. IEEE
802-22 standardi televizyon yayinlari
ile ayni bantlari kullandigr icin, bu
standardin kullanilacagi bolgelerde
yeterli miktarda, kullaniimayan
UHF/VHF frekansi bulunmasi
gerekiyor. Dolayisiyla bu teknoloji ile
hedeflenen kitle, gelismemis tlkeler

ve gelismis/gelismekte olan Ulkelerde

kirsal alanlar olarak tanimlaniyor.

www.ieee802.0rg/22

Kablosuz
USB Coklayici

Harici sabit diskler, yazicilar, flash
bellekler, fotograf makineleri.
Hayatimiza USB ile giren
kolayliklardan sadece bir kismi.
Bilgisayarimizdaki USB giris sayisinin
yetersiz kaldigi durumlarda USB
coklayicilar kullanarak bilgisayarimiza
USB giris sayisindan fazla cihaz
baglayabiliyoruz. Kablosuz internet
ve ag baglantisi ise hayatimizdaki
diger bir teknolojik kolaylik.

I0Gear firmasi bu iki teknolojiyi
birlestirerek 4 girisli kablosuz USB
coklayiciy piyasaya surdi. Artik
harici sabit diskinizi veya yazicinizi
evinizdeki bitlin bilgisayarlarla
paylasmaniz ¢ok kolay. Fikir cok yeni
olmasa bile cok yaygin olmayan

bu teknolojiyi kullanarak evinizdeki
kablo karmasasini azaltirken

USB cihazlarinizi evinizin “daginik”
kosesinde birakabileceksiniz.

www.iogear.com
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Arama Kurtarma
Robotu

2010 yilinda Sili'de gergeklesen
maden kazasinda 33 isci yerin

700 metre altinda 69 glin yasam
mucadelesi vermisti. Bu tiir kazalarda,
madencilerin hayatta olup olmadigini
6grenmek ve genel olarak kaza
alaninin durumu hakkinda bilgi
almak icin gelistirilmis robotlar var.
Gemini-Scout bunlardan en son
gelistirileni. Sandia Labs tarafindan
gelistirilmis olan bu robot, kaza
alanina kurtarma ekiplerinin
girmesinin riskli oldugu durumlarda,
madenin icindeki patlayici gazlar, su
basmis tiineller ve glvenli olmayan
duvarlar hakkinda bilgi toplayip
kurtarma ekiplerine iletebiliyor.
Uzunlugu 1,2 m, boyu 60 cm olan

bu kurtarici robot, 45 cm derinlige

kadar suyun altinda calisabiliyor.
Uzerinde bulunan termal kameralar
sayesinde, madende sikismis
canlilarin yerini de tespit edebilen
Gemini-Scout'un govdesi patlamalara
karsi dayanikli. Robot, izerindeki
telsiz iletisim sistemi sayesinde,
konusabilecek durumda olan
madencilerle iletisime gecilebiliyor
ve madenciler kurtarilana

kadar yiyecek, icececek ve ilag

gibi ihtiyaclar Gemini-Scout ile
madencilere iletilebiliyor.

Her ne kadar maden kazalari i¢in
tasarlanmis olsa bile, deprem
sonrasinda ve diger arama kurtarma
calismalarinda da kullanilabilecek
bir robot Gemini-Scout.

www.sandia.gov

QinetiQ tarafindan gelistirilen
mikro insansiz kara araci
(MIKA) Dragon Runner 10
(DR10) modeli de askeri
amaclh kullaniimak tizere
tasarlanmis, sirt cantasinda
tasinabilen bir robot. Uzunlugu
38 cm, genisligi 34 cm,
yuksekligi de 15 cm olan

bu MiKA modeline,

2 kg adgirhga kadar ek cihaz
(gece goris kameralari,
sensorler, robotik kollar, vb.)
takilabiliyor. Uzaktan kumanda
menzili 650 m olan bu cihaza,
kullanilacagi arazinin sartlarina
gore tekerlek ya da palet
takilabiliyor. Ek bataryasi ile 6
saate kadar calisabilen robot
45°lik egim tirmanabiliyor.

www.ginetig-na.com

Gunlimiizde Amerikan
ordusu, insansiz hava araglarini
(IHA) internet (izerinden
kontrol edebilirken, insansiz
kara araclari (IKA) en fazla

1 km'lik bir mesafeden
kontrol edilebiliyor.

Amerikan ordusunun tank

ve benzeri araglarin
gelistirilmesiyle ilgili Ar-

Ge birimi TARDEC (Tank
Research, Development and
Engineering Command-Tank
Arastirma Gelistirme ve
Muihendislik Komutanhgi)
tarafindan yapilan agiklamaya
gore artik IKA'lar da internet
ve cep telefonu sinyalleri
kullanilarak diinyanin her
yerinden kontrol edilebilecek.

www.army.mil
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