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Sevgili arkadaslar,
Formula G projesine katilmakla gosterdiginiz yii-

reklilik, gorev duygusu ve sorumluluk icin tesek-

kiir ederiz. Projemiz kisa siirede okurlarimiz ara-
sinda ve kamuoyunda yanki uyandirdi. Bircok ta-
kim olusturuldu ya da olusturulma siirecinde.

Bu koseyi, projeye katilan takimlar hakkinda bil-
gi alabilmeniz ve katilimcilarin birbirlerini taniya-
bilmeleri i¢in hazirladik. Katilimcilar késesinde si-
zin takiminizin da yer almasini istiyorsaniz:

1. Takiminizin kimligini (Or: takiminiza verdiginiz
ismi)

2. Simdiye kadar ekibinizde yer almis tiyelerin
isimlerini ve ozelliklerini (Or: mesledi ya da oku-
dugu bolim)

3. Fotograflarinizi (tercihen takim halinde, yoksa
teker teker)

4. Varsa, logonuzu

5. Koymay diisiiniiyorsaniz, tasarladiginiz araba-
nin adini

6. Eger varsa ya da olacaksa destekleyen kurum
ya da kisilerin isimlerini

7. Olacaksa katilim ¢agrinizi

(6r: elektronikci, mekanikgi, bilgisayarci, vs. ekip
tiyeleri araniyor gibi)

8. Yaris kurallariyla ilgili dnerilerinizi

9. Yaris tarihiyle ilgili onerilerinizi

(simdilik 30 Agustos 2005 hedefi duruyor)

10. Son katilim bildirme tarihiyle ilgili onerileri-
nizi

(30 Haziran 2004 makul bir tarih gibi goriintiyor)

Web sitemizde ve Bilim Teknik Dergisi'nde yayim-
lanmak lizere EN KISA ZAMANDA e-mail yoluyla:
rasit.gurdilek@tubitak.gov.tr ya da bteknik@tubi-
tak.gov.tr
adreslerine gondermenizi rica ediyor ve basarilar
diliyoruz.

Rasit Giirdilek

KATILIMCI TAKIMLARIMIZ
Takim 1: Hacettepe Grubu

HAZIRLANAN TAKIMLAR

Sabanai Universitesi

Marmara Universitesi

ODTU Ekipleri

istanbul Teknik Universitesi

Ankara Universitesi

Ankara Fen Lisesi Mezunlari

istanbul Universitesi Fizik Miih. Boliimii







Giines Destekli Bir Elektrikli Araba Nasil Caligir?

1. Giines Panelleri 5. Motor - Elektrik ener-
(giines gozeleri) - k) jisini mekanik enerjiye,
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3. Enerji Depolama
Sistemi - Elektrigi,
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4. Motor Denetleyicisi
Elektrigi diizgiin ve verimli

bir sekilde, geregine gore

motora iletir. Hiz pedaliyla

kontrol edilir. Eger gii¢ ¢é

polayan frenleme siste ’

de varsa, denetleyici, njdto- =
run bir jeneratdr gibi isl8 -..____/".a)'
mesine izin vererek, frenle-

me enerjisini, enerji depo-

lama sistemine geri gonde-

rir.

7. Sebeke Baglantisi - Enerji
depolama sisteminin elektrik
sebekesine ya da evde bulunan
giines kolektorlerine baglanarak
sarj edilmesini saglar.




