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BRUIE yuzeyi buzla kapli sularda
gorev yapmast i¢in gelistirilen

bir robot. BURIE’in en 6nemli
Ozelligi suda yluizmesi. Ylizeyi
buzlarla kapl bir denize daldirilan
robot, yukselerek buzun alt
yuzune yapistyor ve su i¢ginde
hareket edebiliyor. Tekerlekleri
birbirinden bagumsiz olarak ¢alisan
robot, bu sayede su altinda yon
degistirebiliyor.

Robot, iizerindeki cihazlarn
topladigu verileri bir baz istasyonuna
gonderiyor. Baz istasyonu da
uydular aracithigiyla komuta
merKkeziyle iletisim kurabiliyor.
Robot, su an i¢in kablolu
baglantilara ihtiya¢ duyuyor. Ancak
testler tamamlandiktan sonra
BRUIE’in kablosuz hale getirilmesi
planlanmyor.

Gunes sistemindeki Europa
ve Enceladus gibi uydularin
buzla kapli yuzeylerinin
altinda okyanuslar oldugu
tahmin ediliyor. $u an

icin Kuzey Kutbu’nun

buzla kapli sularinda test
edilen BRUIE’in bir gun bu
uydularda gorev yapmast
hedefleniyor.

Video:

https://youtu.be/r_NwlkW1BXw

DuAxel

DuAxel zorlu arazilerde gorev
yapmast icin gelistirilen bir robot.
Adindan da anlasilabilecedi gibi
iki akst var ve bu akslardan biri
zorlu arazilerde gérev yapmak
icin robotun geri kalanindan
uzaklasabiliyor.

Zorlu bir araziye, 6rnegin dik bir
yamaca gelen robot, ilk olarak
kendisini zemine sabitliyor. Daha
sonra akslardan biri robottan
ayrilarak zorlu araziyi incelemek
icin yol almaya basliyor. Ayrilan
aks, robotun ana govdesine bir
kablo ile bagll. Bu kablo aksa hem
glic hem de destek sagliyor. Ayrica
aks, robotun geri kalaniyla da bu
kablo sayesinde iletisim kuruyor.

Uzerindeki kameralar sayesinde
kendi yolunu kendi ¢izen aks,



incelenecek bolgeye ulastiktan sonra igerisinde
tasidigt bilimsel cihazlart agida ¢ikararak
¢alismaya basliyor. Gorev tamamlandiktan
sonra robotun ana gévdesi baglantt kablosunu
cekerek aksin geri donmesini ve yeniden
govdeyle biitinlesmesini sagliyor.

DuAxel’in Mars’ta siradan yuzey araglarinin
goOrev yapmakta zorlanacagt arazilerde 6nemli
basarilara imza atmast bekleniyor.

Video:
https://youtu.be/GUNWVroyys4

NEBULA-SPOT

Kopek biciminde tasarlanmis otonom bir

robot olan NEBULA-SPOT, insanlar tarafindan
yonlendirilmeksizin tiineller, magaralar gibi yer
altindaki gizli yerleri kesfetmek icin gelistiriliyor.
NEBULA-SPOT, Ay’daki ve Mars’taki magaralart
dolasarak astronotlar i¢in korunaklt yerler
kesfedebilir. Ayrica eder Mars’ta mikrobiyal
yasam varsa bu canlilarin gezegenin ytizeyinde
degil derinlerinde hayatta kalma sanslart daha
yuksek. NEBULA-SPOT, Diinya disinda yasam olup
olmadiginin arastirilmasinda da yararlt olacak.

Video:
https://youtu.be/ HpWIhFFD54
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Rollocopter

Rollocopter hem bir ylizey aract hem de bir hava aract.

Gelistirilme stireci 2020’de tamamlanan robot, dort
adet pervanesini kullanarak havada ytiikselebiliyor ve
iki pasif tekerledi sayesinde karada yuvarlanabiliyor.
Havadaki menzili siradan drone’larin on katt kadar
olan melez robot, yer altitndaki magaralarda da gorev
yapabiliyor. Rollocopter, havalanmasina yetecek
yogunlukta atmosfere sahip gok cisimlerinde gorevler
yapmaya hazir.

A-Puffer

Origamiden esinlenilerek
tasarlanan A-Puffer

robotlarinin en bliytk 6zelligi
katlanabilmeleri. Gelistirilme
sureci 2020’de tamamlanan bu
robotlarin her biri sadece bir
ayakkabt kutusu buyukliginde.
Hem ufak olmalart hem de
katlanabilmeleri sayesinde dar
yerlere rahatlikla girip gorev
yapabiliyorlar. Ustelik bu robotlar
gruplar hdlinde de calisabiliyor.




En son nesil A-Puffer robotlarinda kablosuz
iletisim kurabilen bir bilgisayar ve robotun

¢evresini algillamasint saglayan bir kamera
sistemi bulunuyor. Robotun gelecekte
astronotlarin yuriyerek ulasamayacagdt
arazilerde gorev yapmast planlantyor.

Lemur-3

Lemur-3 bir serbest tirmanisctl. Kendisini hi¢bir yere
baglamadan dik yamacglara tirmanabiliyor.

Yasam izleri bulmast i¢in tasarlanmais robot, ¢esitli
spektrometrelere sahip. Kizilotesi spektrometre
organik bilesikleri, X 1sumt cihazi elementlert,
morotesi spektrometre ise moroétesi 151k altindayken
floresans yapan mikroorganizmalart tespit ediyor.

Uzerindeki lazerler yardumuyla etraftaki kayaglarin
bicimini algilayan robot, bir hedefe gitmesi
istendiginde takip edecedi yolu kendisi tespit
ediyor. Lemur-3 tirmanirken kablolara thtiyag
duymuyor. Asagidaki fotografta gorilen kablolar,
Duinya disindaki disuk kiitle cekimli ortamlarn bir
benzerini olusturmak i¢in kullaniliyor.

2011’den beri gelistirilme stireci devam eden
robot, Kaliforniya’daki Oliim Vadisi’nde testlerden
geciriliyor. Bir zamanlar tliman tropik denizlerin
altinda olan bu topraklardaki kayaclar yuz
milyonlarca yil 6ncesinden kalma yasam izleriyle
dolu. Lemur-3’lin testlerdeki basarist Dlinya dist
gorevler icin umut vadediyor.

Video:
https://youtu.be/q2SKa9lEG4M
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