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Zeynep Bilgici

Bern Universitesi ARTORG
Biyomedikal Miithendisligi
Arastirma Merkezinde
(Isvigre) yapilan calismada kalp
hareketlerinden elde edilen
enerjiyi kullanan yeni bir kalp
pili tretildi.

albin ritmini olusturan veya

diizenleyen kalp pilleri genellikle
kalbin yavag atmasi, ritim
bozuklugu veya kalp yetmezligi gibi
durumlarda kullanilir. Elektriksel
uyarilar olusturan bu cihazlar
gogunlukla lityum bataryalarla ¢alisir.
Omrii 10 yila kadar siirebilen bu
bataryalar zayifladiginda kalp pilleri
gorevini yerine getiremeyecegi icin
bu bataryalarin i¢inde bulundugu
jeneratoriin degistirilmesi gerekir.
Avrupa Kardiyoloji Toplulugu
(Europen Society of Cardiology, ESC)
2014 Kongresinde tanitilan yeni bir
pil, batarya degistirilmesi sorununu
ortadan kaldirryor. Enerjisini
kalp hareketlerinden elde eden bu
piller otomatik kurulan saatlerdeki
calisma ilkesine dayanryor.
Buna gore, cihazdaki sallanan
kisim harici harekete (bu hareket
saatlerde bilegin sallanmasi iken kalp
pilinde kalbin kasilmas olabiliyor)
maruz kaldiginda, cihazin dis
boliimiindeki hareket edebilen kisim
doniiyor. Buna bagli olarak cihazin

Robird-Robot Yirtic1 Kus

i¢cinde bulunan mekanik yay sariliyor.
Yay tamamen sarildiktan sonra

yavas yavas ¢oziiliiyor boylece mikro
jenerator harekete gegiyor.

Bern Universitesindeki
Kardiyovaskiiler Mithendislik

Grubu tarafindan tiretilen bu yeni

pil gerekli enerjiyi kalp kasilmasindan
aliyor, bu enerjiyi kisa stireli
depoluyor ve kalp atislarini
diizenlemek i¢in kullaniyor béylece
herhangi bir bataryaya ihtiyag
duymadan ¢alisabiliyor. Bu 6zelliginin
yani sira dogrudan miyokart {izerine
yerlestirilmesi planlanan pil
hélihazirda kullanilan kalp pillerinde
bulunan, kopma veya biikiilme riski
tastyan kablolar1 bulundurmayacak
sekilde tasarlaniyor.

Domuzlar tizerinde yapilan
denemelerde kalp atisin1 dakikada
130 atima sabitlemeyi basaran bu
yeni kalp pili, pilsiz ¢alisan kalp pili
kavramini hayatimiza sokacak

gibi goriiniiyor.

Hiiseyin Lutin

Hollanda'daki Twente Teknik Universitesinde master tezini
mekanik kuslarin yapisi, nasil ¢alistiklar1 ve nasil daha iyi ¢alisabilecekleri
tizerinde yazan Nico Nijenhuis robot yirtic1 kuslar gelistiriyor ve

bunlara Robird adini veriyor.

obird’iin ii¢ boyutlu baskisinda,

dogan ve sahin fotograflarindan
elde edilmis modeller ve renkler
kullaniliyor. Kuglarin kanat
hareketlerinin halen tam olarak
anlasilamadigini ve bu nedenle onlar:
taklit eden bir makine tiretmenin
zor oldugunu ifade eden Nijenhuis
“Eger gergekten yirtici bir kusa
benzemezse ve yirtici bir kus gibi
hareket etmezse, hicbir kug

Robird’ii dikkate almaz” diyor.
(http://www.wired.com/2014/08/
realistic-robo-hawks-designed-to-fly-
around-and-terrorize-real-birds/#slide-
id-1469681) Gelistirilen robotik
kuglarin 6zellikle havacilik sektoriinde
ve kat1 atik yonetiminin yapildig

genis arazilerde, ¢cevredeki kuslar
uzaklastirmak amaciyla kullanilmas:
ongoriiliiyor.




