Arastrmada 20

yul boyunca koku

ve tat merkezinde
degerlendirmeye

tabi tutulan 1.255
kisiden elde edilen
veriler degerlendirildi.
Bunlardan 891’i yirmilik
disini ¢ektirmisken kalan
364 kiside ise herhangi bir
islem gerceklestirilmedi.
Tum kisilere farkl
derisimlerde sakkaroz,
sodyum klortr, sitrik asit
ve kafein kullanarak tat
alma testleri uygulandt.
Bu testlerde her bir
¢ozelti yudumlamyor,
agizda calkalanuyor ve
tukuriliyor. Denekler
daha sonra ¢Ozeltinin
tath my, tuzlu mu, eksi mi,
yoksa act mt oldugunu
belirtiyor.

Yirmilik disi ¢ekilen

grup tat alma testlerinde
kontrol grubundan

daha iyi bir performans
gosterdi. Ayrica kadinlann
sonuglart erkeklerinkinden
daha iyiydi. Bu galisma,
uzun zaman once yirmi
yas disleri alinan kisilerin
tat alma yeteneklerinde
%3 ila %10 arasinda
gelisme kaydedildigini ilk
kez ortaya koydu.

Tat alma islevindeki
gelismenin ardinda
yatan mekanizmayt
net bir bicimde ortaya
koymak i¢in daha

fazla arastirmaya
ihtiya¢ oldugunu
belirten arastirmacilar,
sinirlerin yayuldigt
ortamlarda gergeklesen
degisikliklerin uzun
doénemli sinirsel
fonksiyonlart nasil
iyilestirdigini anlamaya
calistyorlar. H

Insanst
Robotlarin
Telkin Etme
Gucu Var mt?

Tuncay Baydemir

Almanya’daki Ruhr
Universitesinden Laura
Hoffmann ve Duisburg-
Essen Universitesinden
Nicole C. Kramer
tarafindan yapilan bir
calisma, gelecekteki
insanst danisman
robotlarin basit bir el
temast ile insanlart iyi
hissettirip onlart ikna
edebilecegini gOsteriyor.

Yakin gelecekte robotlarin
hayatumiza daha fazla
katilmast, insan-robot
fiziksel temaslarina bir
hayli fazla yol agacak.
Robotlarla temas

ilk bakista giinliik
hayatimizda cansiz
nesnelerle olan fiziksel
temast andursa da
durumun tam olarak boyle
olmayacagdt dusunuliyor.

Bu nedenle insanst
gorinume ve davrants
motiflerine sahip
robotlarla fiziksel temas
ve etkileri Uizerine
arastumalar yurutaliyor.

Kisilerarast temas tzerine
yaptlan arastiurmalar
dokunmann stresin
azaltilmast, bagistkigin
guglendirilmesi ve
motivasyon artist gibi
olumlu davranigsal
sonuglarinin yant sira
dokunmayt baglatan
kisinin olumlu algillanmast
gibi etkilere sahip
oldugunu gosteriyor.

Bu da insanst bir robot
tarafindan gergeklestirilen
temaswn buna benzer
etkilere yol acip
agmayacagdt sorusunu
akillara getiriyor.

Softbank Robotics
tarafindan gelistirilen
insanst programlanabilir
robot NAO ile

O

o -?

gerceklestirilen ¢alismada
48 Universite 6grencisi

ile bire bir okul
danismanligt gérusmeleri
gerceklestirildi. Robot
kontrol grubundaki
katiimctilara dogru elini
uzatmakla yetinirken geri
kalan kisilerin ellerine
dokunma-birakma
yontemiyle U¢ kere temas
etti.

Arastumacilar cogu
kattmcinn bu harekete
tebesstimle karsilik
verdigini ve ellerini

geri cekme eyleminde

de bulunmadigint
gozlemledi. Ayrica insanst
robot tarafindan ellerine
temas edilen katiumcilar
¢alisma sonunda
duyqgusal olarak daha iyl
hissettiklerini belirttiler ve
gorusme sirasinda insanst
robot NAO tarafindan
Onerilen belirli bir
akademik kursa da daha
fazla ilgi gOsterdiler.
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